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产品索引 Product Index

1 HTB系列
螺杆驱动/半密封结构

3 HTBS系列
螺杆驱动/全密封结构

P73

YMTBS220

本体宽度：220mm

最大行程：2200mm

最大负载：210kg

P53

YMTBS65

本体宽度：65mm

最大行程：600mm

最大负载：14kg

P57

YMTBS80

本体宽度：80mm

最大行程：800mm

最大负载：30kg

P61

YMTBS100

本体宽度：100mm

最大行程：800mm

最大负载：30kg

P69

YMTBS180

本体宽度：180mm

最大行程：2200mm

最大负载：130kg

P65

YMTBS130

本体宽度：130mm

最大行程：1200mm

最大负载：85kg

YMTB65

本体宽度：65mm

最大行程：600mm

最大负载：14kg

P19

YMTB80

本体宽度：80mm

最大行程：800mm

最大负载：30kg

P23

YMTB85

本体宽度：85mm

最大行程：800mm

最大负载：30kg

P27

YMTB100

本体宽度：100mm

最大行程：800mm

最大负载：30kg

P31

YMTB130

本体宽度：130mm

最大行程：1200mm

最大负载：85kg

P35

YMTB180

本体宽度：180mm

最大行程：2200mm

最大负载：130kg

P39

YMTB220

本体宽度：220mm

最大行程：2200mm

最大负载：210kg

P43

YMTB300

本体宽度：300mm

最大行程：2600mm

最大负载：400kg

P47

YMTT55

本体宽度：55mm

最大行程：600mm

最大负载：14kg

P49

YMTT75

本体宽度：75mm

最大行程：800mm

最大负载：30kg

P51

2 HTT系列
螺杆驱动/半密封结构 经济

适用
型

亚洲
标准

系列

亚洲
标准

系列
开发中

开发中

开发中

开发中

开发中 开发中

开发中

开发中

开发中

开发中

开发中
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产品索引 Product Index

8 HKD系列
皮带驱动/滚轮外置式 10 参考资料

P113

YMKD180

本体宽度：180mm

最大行程：不限

最大负载：150kg

P111

YMHKD40

本体宽度：40mm

最大行程：3000mm

最大负载：30kg

9 HTC系列
十字滑台

P115可根据需求定制滑台

P111

YMKD60

本体宽度：60mm

最大行程：5500mm

最大负载：60kg

P112

YMKD80

本体宽度：80mm

最大行程：5500mm

最大负载：120kg

P112

YMKD120

本体宽度：120mm

最大行程：5500mm

最大负载：180kg

精度规格

质保说明

测量与检验

安全注意事项

松下马达参考资料

三协马达参考资料

富士马达参考资料

三菱马达参考资料

光电感应器

联轴器

规格选择表

产品索引 Product Index

4 HTS系列
螺杆驱动/全密低组装

微型
模组

系列

YMTD130

本体宽度：130mm

最大行程：2200mm

最大负载：42kg

P95

P77

YMTS29

本体宽度：29mm

最大行程：160mm

最大负载：3kg

P81

YMTS35

本体宽度：35mm

最大行程：290mm

最大负载：8kg

P85

YMTS45

本体宽度：45mm

最大行程：500mm

最大负载：12kg

P89

YMTS65

本体宽度：65mm

最大行程：800mm

最大负载：14kg

5 HTD系列
皮带驱动/半密封结构

YMTD100

本体宽度：100mm

最大行程：1200mm

最大负载：16kg

P93

YMKB80

本体宽度：80mm

最大行程：4000mm

最大负载：90kg
P100

YMKB100

本体宽度：100mm

最大行程：4000mm

最大负载：180kg

P101

6 HKB系列
皮带驱动/导轨内置式

YMKB60

本体宽度：60mm

最大行程：4000mm

最大负载：48kg

P99

YMKC60

本体宽度：60mm

最大行程：5500mm

最大负载：24kg
P106

YMKC80

本体宽度：80mm

最大行程：5500mm

最大负载：60kg

P107

7 HKC系列
皮带驱动/滚轮内置式

YMKC40

本体宽度：40mm

最大行程：3000mm

最大负载：12kg

P105

YMKC100

本体宽度：100mm

最大行程：5500mm

最大负载：140kg

P108

117

118

119

121

125

127

129

131

133

134

135

亚洲
标准

系列

欧洲
标准

系列

客户
定制

系列

欧洲
标准

系列

欧洲
标准

系列

开发中

开发中

开发中

开发中

开发中
开发中

开发中

开发中

开发中

开发中

开发中

开发中

开发中

开发中

开发中

开发中
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规格索引 Product Index 规格索引 Product Index

使用
环境

传动
方式

型号
规格

主体
宽度

适用
马达

重复
定位精度

导程
最大可搬运重量（kg）

水平使用 垂直使用

±0.02

±0.02

±0.02

±0.02

±0.02

±0.02

±0.02

±0.02

±0.02

65

80

85

100

130

180

220

55

75

100W

400W

400W

400W

400W

750W

1000W

100W

400W

YMTB65

YMTB80

YMTB85

YMTB100

YMTB130

YMTB180

YMTB220

±0.023001000WYMTB300

YMTT55

YMTT75

一
般
环
境

滚

珠

螺

杆

5

10

5

10

16

20

5

10

16

20

5

10

16

20

5

10

16

20

40

5

10

20

25

32

50

64

5

10

25

32

50

64

5

10

20

40

50

80

100

5

10

5

10

16

20

14

10

30

25

18

15

30

25

18

15

30

25

18

15

85

60

45

35

20

130

100

70

40

20

10

5

210

150

75

50

32

15

400

300

100

80

30

20

10

14

8

30

25

18

15

8

5

17

12

10

8

17

12

10

8

17

12

10

8

35

20

14

12

8

65

45

28

14

10

8

4

80

65

25

18

15

8

200

150

50

40

15

10

5

10

5

17

12

10

8

最高速度
mm/s

250

500

250

500

800

1000

250

500

800

1000

250

500

800

1000

250

500

800

1000

1500

250

500

1000

1250

1000

1500

1500

250

500

1250

1000

1500

1500

160

320

640

1280

1500

1500

1500

250

500

250

500

800

1000

50~600

250mm/s

500mm/s
250mm/s

500mm/s

800mm/s

1000mm/s
250mm/s

500mm/s

800mm/s

1000mm/s
250mm/s

500mm/s

800mm/s

1000mm/s

250mm/s

500mm/s

800mm/s

1000mm/s

1500mm/s
250mm/s

500mm/s

1000mm/s

1250mm/s

1000mm/s

1500mm/s

1500mm/s
250mm/s

500mm/s

1250mm/s

1000mm/s

1500mm/s

1500mm/s

160mm/s

320mm/s

640mm/s

1280mm/s

1500mm/s

1500mm/s

1500mm/s

250mm/s

500mm/s

800mm/s

1000mm/s

250mm/s

500mm/s

225

450

720

900
225

450

720

900
225

450

720

900

720 640

225

450

560

900

1200

200

400

480

800

1000

175

350

400

700

630

150

300

320

600

260

125

250

220

500

200
225

450

900

1125

850

200

400

800

1000

800

175

350

700

875

750

150

300

600

750

700

1300

120

240

480

600

650

1000

105

210

420

525

600

900

1200

90

180

360

450

550

650

1000

75

140

280

350

490

600

800

60

110

230

300

420

410

690
225

450

1125

850

1400

225

450

720

900

200

400

1000

800

1300

175

350

875

750

1200

150

300

750

700

1100

120

240

600

650

1000

105

210

525

600

900

1200

90

180

450

550

800

1000

75

140

350

490

700

800

60

110

300

420

600

690

150

300

600

1200

1400

120

240

480

1100

1300

105

210

420

1000

1200

90

180

300

900

1100

75

140

280

800

1000

1260

60

110

230

700

900

1100

45

90

180

600

800

1000

30

70

130

500

700

730

1300

15

50

80

400

600

700

1000

650 700 750 800 850 900 950 1000 1100 1200 1300 1500 1700 2000 2200 2500 2600

行程及允许最高运行速度

备注：最高速度（mm/s）是以伺服马达最高转速3000rpm为基准。
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±0.02

±0.02

45

65

100W

±0.022928步进

±0.0235100W

100W

YMTS45

YMTS29

YMTS35

YMTS65

250mm/s

500mm/s

1000mm/s

250mm/s

500mm/s

1000mm/s

最大行程160mm  最高速度5mm/s

最大行程290mm  最高速度50mm/s

最大行程290mm  最高速度100mm/s

最大行程290mm  最高速度125mm/s

规格索引 Product Index 规格索引 Product Index

使用
环境

传动
方式

型号
规格

主体
宽度

适用
马达

重复
定位精度 导程

最大可搬运重量（kg）

水平使用 垂直使用

±0.02

±0.02

±0.02

±0.02

±0.02

±0.02

65

80

100

130

180

220

100W

400W

400W

400W

750W

1000W

YMTBS65

YMTBS80

YMTBS100

YMTBS130

YMTBS180

YMTBS220

无
尘
环
境

滚

珠

螺

杆

5

10

5

10

16

20

5

10

16

20

5

10

16

20

40

5

10

20

25

32

50

64

5

10

25

32

50

64

1

1

2

2.5

5

10

20

5

10

20

14

10

30

25

18

15

30

25

18

15

85

60

45

35

20

130

100

70

40

20

15

10

210

150

75

50

32

15

3

8

5

3

12

8

5

14

10

5

8

5

17

12

10

8

17

12

10

8

35

20

14

12

8

65

45

28

14

10

8

4

80

65

25

18

15

8

1

5

3

1

6

4

2

8

5

2

最高速度
mm/s

250

500

250

500

800

1000

250

500

800

1000

250

500

800

1000

1500

250

500

1000

1250

1000

1500

1500

250

500

1250

1000

1500

1500

5

50

100

125

250

500

1000

250

500

1000

50~600

250mm/s

500mm/s

250mm/s

500mm/s

800mm/s

1000mm/s

250mm/s

500mm/s

800mm/s

1000mm/s

250mm/s

500mm/s

800mm/s

1000mm/s

1500mm/s

250mm/s

500mm/s

1000mm/s

1250mm/s

1000mm/s

1500mm/s

1500mm/s

250mm/s

500mm/s

1250mm/s

1000mm/s

1500mm/s

1500mm/s

225

450

720

900

225

450

720

900

720 640

225

450

560

900

1200

200

400

480

800

1000

175

350

400

700

630

150

300

320

600

260

125

250

220

500

200

225

450

900

1125

850

200

400

800

1000

800

175

350

700

875

750

150

300

600

750

700

1300

120

240

480

600

650

1000

105

210

420

525

600

900

1200

90

180

360

450

550

650

1000

75

140

280

350

490

600

800

60

110

230

300

420

410

690

225

450

1125

850

1400

190

380

760

180

360

720

155

310

620

150

300

600

200

400

1000

800

1300

175

350

875

750

1200

150

300

750

700

1100

120

240

600

650

1000

105

210

525

600

900

1200

90

180

450

550

800

1000

75

140

350

490

700

800

60

110

300

420

600

690

650 700 750 800 850 900 950 1000 1100 1200 1300 1500 1700 2000 2200 2500

行程及允许最高运行速度

备注：最高速度（mm/s）是以伺服马达最高转速3000rpm为基准。
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规格索引 Product Index 规格索引 Product Index

传动
方式

使用
环境

型号
规格

主体宽度
（mm）

重复定位精度
（mm）

每转行程
mm/转

最大可搬运重量（kg）

水平使用

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

±0.05

60

80

100

40

60

80

100

40

60

80

120

60

80

100

40

60

80

100

YMKB60

YMKB80

YMKB100

YMKC40

YMKC60

YMKC80

YMKC100

YMKD40

YMKD60

YMKD80

YMKD120

YMKBS60

YMKBS80

YMKBS100

YMKCS40

YMKCS60

YMKCS80

YMKCS100

同
步
带

150

190

240

96

150

190

240

100

130

176

304

150

190

240

96

150

190

240

48

90

180

12

24

60

140

30

60

120

180

48

90

180

12

24

60

140

最高速度
m/s

1.5

1.5

1.5

4.8

7.5

9.5

12

5

6.5

8.5

12

1.5

1.5

1.5

4.8

7.5

9.5

12

1000

1.5m/s

1.5m/s

1.5m/s

4.8m/s

6.5m/s

8.5m/s

12m/s

1.5m/s

1.5m/s

1.5m/s

7.5m/s

9.5m/s

12m/s

7.5m/s

9.5m/s

12m/s

2000 3000 3600 4000 5000 5500 6000 7000 8000 9000 10000 11000 12000 13000 14000 15000

行程及允许最高运行速度

5m/s

4.8m/s

备注：最高速度（mm/s）是以伺服马达最高转速3000rpm为基准。

无
尘
环
境

一
般
环
境

一
般
环
境

同
步
带

型号
规格

YMTD130 130 ±0.05 40 42 （2000）

主体
宽度

重复
定位精度

每转行程
mm/转

最大搬运重量（kg）
水平使用

最高速度
mm/s

行程及允许最高运行速度

YMTD100 100 ±0.05 40 16 （2000） 2000mm/s

2000mm/s

1200 15001250 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 2600 2700 2800 2900 3000 3100
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紧固直线排列的螺丝

喷墨输送结构

重复的动作区域

真空头

分片器芯片

基板

向基板上的焊接和贴片
电子零件贴装工序 涂抹液晶基板等大型工件

大口护罩开关

共有
动作
区域

在同轴上配置装载装置和卸载装置

可以同时紧固大工件的2根螺丝
相对2处同时紧固螺丝 从大型零件架上进行拾放作业

应用案例 Application of case 应用案例 Application of case

螺丝紧固装置 工件的整列装置

在传送带上流动工件的定位

全密封型高速搬运单元

在无尘环境中的移动、搬运。
在恶劣环境中的移动、搬运。

O环配套装置

操纵工件到直线排列的配套装置中

搬运移载装置

零部件的移载

晶片

速
度

等速移动

行程

喷头

喷墨打印机

贴片装置 高速点胶装置

开关装置 高速装卸机器人

高速螺丝紧固装置 高速拾放装置
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在大型液晶表面加工装置内涂抹粘剂

汽缸

在直线排列的孔中压入工件，定位孔的位置

零件搬入

零件搬出

向多台检测装置的操作动作

多台加工机并联，实现工件的调换零件外壳结合面涂抹密封剂

气动平衡吊装

将重物插入托盘等
将较重的加工前工件设置到加工机上

在薄板加工装置内使用

检测机（上下触针、照相机+照明）
精密电焊机
同时上下组装（压件、螺丝紧固）

R轴

Y轴

Z轴

X轴

在磁鼓上涂抹胶粘剂 为下一道工序的自动设备制作整列托盘

震动送料斗照相机

码垛机器人

供应输送带

托盘
回收输送带

回收输送带

应用案例 Application of case 应用案例 Application of case

涂抹胶粘剂 码垛机器人

从托盘取出工件，用XYZ直角坐标机器人将零件
移动到指定地点

搬运装置 检测装置

在电子零件制造的工序中，作为检测设备使用

涂胶装置 压入装置

装置内的移动、堆叠装置 组装机、检测机技术设备

分注装置 小零件码垛

加工中心间的工件传送 插入装置
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Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列

参
考
资
料

订购示例

YMTB65  -  N   10   -   Z  100  -  M -    100W   -  C    R   2

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

100W/220V

0.32N·m

滚珠螺杆 ø12

直线导轨 12宽轨

10

500

10

5

最大

载荷

5

250

14

8

负载伸出量及负载力矩

水平使用时
负载力矩 N·m

负载伸出量 mm

YMTB65 螺杆驱动/半密封结构 YMTB65 亚洲标准系列

类别型号
半密封形式

基本参数

马达功率

42步进
57步进
50W
100W

42
57
50
100

有效行程
100~600mm

适用马达

O
M
S
F
B

步进马达
松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10

5mm
10mm

精度等级

N
P

普通级
精密级

马达位置
Z

BN
BL
BR

马达直联
马达下折
马达左折
马达右折

水平安装

导
程
5

导
程
10

5kg

10kg

14kg

3kg

8kg

425

237

159

400

212

63

23

0

57

0

170

81

25

213

79

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

5kg

10kg

14kg

3kg

8kg

152

54

0

159

61

45

0

0

44

0

379

180

0

204

85

BA C 垂直安装

导
程
5

导
程
10

3kg

4kg

8kg

1kg

2kg

114

49

15

237

110

114

49

15

237

110

A C

MY

MP

MR

35

40

50

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，半密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行、下折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

100W

100W

100W

100W

额定扭矩

0.32N·m

0.32N·m

0.32N·m

0.32N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

最大行程 600mm 最高速度 500mm/s 最大负载 14kg 马达容量 100W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆
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参
考
资
料

YMTB65 马达直联/马达下折 YMTB65 马达左折/马达右折

马达直联  Z

马达下折 BN

马达左折 BL

马达右折 BR

有效行程

L

M

A

重量KG

244

1

40

1.5

294

1

90

2

344

1

140

2.5

394

2

40

3

444

2

90

3.5

544

3

40

4.5

644

3

140

5.5

494

2

140

4

594

3

90

5

694

4

40

6

744

4

90

6.5

794

4

140

7

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

单位：mm

有效行程

L

M

A

重量KG

233

0

135

1.7

283

1

35

2.2

333

1

85

2.7

383

1

135

3.2

433

2

35

3.7

533

2

135

4.7

633

3

85

5.7

483

2

85

4.2

583

3

35

5.2

683

3

135

6.2

733

4

35

6.7

783

4

85

7.2

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

有效行程

L

M

A

重量KG

233

0

135

1.7

283

1

35

2.2

333

1

85

2.7

383

1

135

3.2

433

2

35

3.7

533

2

135

4.7

633

3

85

5.7

483

2

85

4.2

583

3

35

5.2

683

3

135

6.2

733

4

35

6.7

783

4

85

7.2

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

有效行程

L

M

A

重量KG

233

0

135

1.7

283

1

35

2.2

333

1

85

2.7

383

1

135

3.2

433

2

35

3.7

533

2

135

4.7

633

3

85

5.7

483

2

85

4.2

583

3

35

5.2

683

3

135

6.2

733

4

35

6.7

783

4

85

7.2

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

单位：mm

单位：mm

单位：mm

60

40

68

86(滑台机械极限) 23(滑台机械极限)

L
行程116 78

2-  5H7深10
4-M4深10

26 M*150

150

A

32

28

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

76
60

60

20 65

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

60

13
7

68

40
86（滑台机械极限） 23（滑台机械极限）

L
行程116 67

2-  5H7深10
4-M4深10

28AM*150

150

32

70

M5深10
不得使用大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

76
60

60

6520

13
7.

5

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

60

14
8

68

40

86（滑台机械极限） 23（滑台机械极限）

L
行程116 67

2-   5H7深10
4-M4深10

28AM*150

150

70

32

M5深10
不得使用大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

76
60

60

2065

外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

60

68

40

86（滑台机械极限） 23（滑台机械极限）

14
8

L
行程 67116

2-  5H7深10
4-M4深10

28AM*150

150

32

70

M5深10
不得使用大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

76
60

60

6520

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
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系
列
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系
列
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列
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系
列

Y
M

T
C

系
列



23 24

参
考
资
料

订购示例

YMTB80 -  N  10   -    Z  200  -   M  -  400W  -    C   R   2

类别型号
半密封形式

马达功率

57步进
200W
400W

57
200
400

有效行程
100~800mm

适用马达

O
M
S
F
B

步进马达
松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10
16
20

5mm
10mm
16mm
20mm

精度等级

N
P

普通级
精密级

马达位置
Z

BN
BL
BR

马达直联
马达下折
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

YMTB80 螺杆驱动/半密封结构 YMTB80 亚洲标准系列

水平安装

导
程
5

导
程
10

导
程
16

导
程
20

导
程
16

导
程
20

10kg

20kg

30kg

5kg

10kg

15kg

25kg

5kg

10kg

18kg

5kg

10kg

15kg

10kg

20kg

30kg

5kg

10kg

15kg

25kg

5kg

10kg

18kg

5kg

10kg

15kg

403

214

113

364

203

139

110

219

122

80

197

100

70

43

16

0

89

39

22

12

80

35

24

76

32

20

113

43

8

188

87

51

29

163

66

40

120

54

34

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

94

25

0

171

69

33

12

137

51

21

104

37

17

36

9

0

81

32

15

4

73

27

8

67

23

4

369

157

0

340

172

100

48

204

104

50

174

72

47

BA C

导
程
5

导
程
10

2kg

4kg

6kg

8kg

1kg

2kg

3kg

4kg

244

113

69

46

447

214

137

98

245

113

69

46

448

216

138

99

MY

MP

MR

70

95

110

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

400W

400W

400W

400W

额定扭矩

1.3N·m

1.3N·m

1.3N·m

1.3N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

基本参数

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

400W/220V

1.3N·m

滚珠螺杆 ø16

直线导轨 15宽轨

20

1000

15

8
最大载荷

5

250

30

17

10

500

25

12

16

800

18

10

负载伸出量及负载力矩

负载伸出量 mm

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

产品特点

光电感应器接线图

滚珠螺杆驱动，半密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行、下折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

水平使用时
负载力矩 N·m垂直安装 A C

~ ~

﹢

﹣

”

最大行程 800mm 最高速度 1000mm/s 最大负载 30kg 马达容量 400W

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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参
考
资
料

YMTB80 马达直联/马达下折 YMTB80 马达左折/马达右折

马达直联  Z

马达下折 BN

马达左折 BL

马达右折 BR

有效行程

L

M

A

重量KG

291

1

50

2.3

341

1

100

3.1

391

1

150

3.9

441

2

50

4.7

491

2

100

5.5

541

2

150

6.3

591

3

50

7.1

641

3

100

7.9

691

3

150

8.7

741

4

50

9.5

791

4

100

10.3

841

4

150

11.1

891

5

50

11.9

941

5

100

12.7

991

5

150

13.6

1041

6

50

14.1

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

单位：mm

有效行程

L

M

A

重量KG

270

0

150

2.6

320

1

50

3.4

370

1

100

4.2

420

1

150

5

470

2

50

5.8

520

2

100

6.6

570

2

150

7.4

620

3

50

8.2

670

3

100

9

720

3

150

9.8

770

4

50

10.6

820

4

100

11.4

870

4

150

12.2

920

5

50

13

970

5

100

13.9

1020

5

150

14.4

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 有效行程

L

M

A

重量KG

270

0

150

2.6

320

1

50

3.4

370

1

100

4.2

420

1

150

5

470

2

50

5.8

520

2

100

6.6

570

2

150

7.4

620

3

50

8.2

670

3

100

9

720

3

150

9.8

770

4

50

10.6

820

4

100

11.4

870

4

150

12.2

920

5

50

13

970

5

100

13.9

1020

5

150

14.4

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

有效行程

L

M

A

重量KG

270

0

150

2.6

320

1

50

3.4

370

1

100

4.2

420

1

150

5

470

2

50

5.8

520

2

100

6.6

570

2

150

7.4

620

3

50

8.2

670

3

100

9

720

3

150

9.8

770

4

50

10.6

820

4

100

11.4

870

4

150

12.2

920

5

50

13

970

5

100

13.9

1020

5

150

14.4

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

单位：mm 单位：mm

单位：mm

80

60

92

111（滑台机械极限） 25（滑台机械极限）

L
行程151 90

4-M5深12
2- 5H7深10

46 M*150

150

A 45

50

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

102

82

74

8017.5

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

80

16
2

90（滑台机械极限） 25（滑台机械极限）

60 92

L

90行程130

4-M5深12
2- 5H7深10

M*150

150

A 45

50

75

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

102
82

74

8017.5

16
3

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

80

90（滑台机械极限） 25（滑台机械极限）

60

17
2

92

L
130 90行程

4-M5深12
2- 5H7深10

75 M*150

150

A 45

50

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

102

82

74

80 17.5

外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

80

90（滑台机械极限） 25（滑台机械极限）

60 92

17
2

L
130 90行程

4-M5深12
2- 5H7深10

M*150

150

A 45

50

75

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

102

82

74

8017.5

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

Y
M
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B

系
列
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M
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T

系
列
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M
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B

S

系
列
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列
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M
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D

系
列

Y
M
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B

系
列
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M
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列
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参
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YMTB85 螺杆驱动/半密封结构 YMTB85 亚洲标准系列

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

400W

400W

400W

400W

额定扭矩

1.3N·m

1.3N·m

1.3N·m

1.3N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

负载伸出量及负载力矩

订购示例

YMTB85  - N  16   -    Z  400  -  M   -  400W   -   C   R   2

类别型号
半密封形式

马达功率

57步进
200W
400W

57
200
400

有效行程
100~800mm

适用马达

O
M
S
F
B

步进马达
松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10
16
20

5mm
10mm
16mm
20mm

精度等级

N
P

普通级
精密级

马达位置
Z

BN
BL
BR

马达直联
马达下折
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 800mm 最高速度 1000mm/s 最大负载 30kg 马达容量 400W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

基本参数

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

400W/220V

1.3N·m

滚珠螺杆 ø16

直线导轨 15宽轨

20

1000

15

8
最大载荷

5

250

30

17

10

500

25

12

16

800

18

10

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，半密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行、下折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

负载伸出量 mm 水平使用时
负载力矩 N·m水平安装

导
程
5

导
程
10

导
程
16

导
程
20

导
程
16

导
程
20

10kg

20kg

30kg

5kg

10kg

15kg

25kg

5kg

10kg

18kg

5kg

10kg

15kg

10kg

20kg

30kg

5kg

10kg

15kg

25kg

5kg

10kg

18kg

5kg

10kg

15kg

403

214

113

364

203

139

110

219

122

80

197

100

70

43

16

0

89

39

22

12

80

35

24

76

32

20

113

43

8

188

87

51

29

163

66

40

120

54

34

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

94

25

0

171

69

33

12

137

51

21

104

37

17

36

9

0

81

32

15

4

73

27

8

67

23

4

369

157

0

340

172

100

48

204

104

50

174

72

47

BA C 垂直安装

导
程
5

导
程
10

2kg

4kg

6kg

8kg

1kg

2kg

3kg

4kg

244

113

69

46

447

214

137

98

245

113

69

46

448

216

138

99

A C

MY

MP

MR

70

95

110

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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YMTB85 马达直联/马达下折 YMTB85 马达左折/马达右折

马达直联  Z

马达下折 BN

马达左折 BL

马达右折 BR

有效行程

L

M

A

重量KG

290

0

150

2.8

340

1

50

3.6

390

1

100

4.4

440

1

150

5.2

490

2

50

6

540

2

100

6.8

590

2

150

7.6

640

3

50

8.4

690

3

100

9.2

740

3

150

10

790

4

50

10.8

840

4

100

11.6

890

4

150

12.4

940

5

50

13.2

990

5

100

14.1

1040

5

150

14.6

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 有效行程

L

M

A

重量KG

290

0

150

2.8

340

1

50

3.6

390

1

100

4.4

440

1

150

5.2

490

2

50

6

540

2

100

6.8

590

2

150

7.6

640

3

50

8.4

690

3

100

9.2

740

3

150

10

790

4

50

10.8

840

4

100

11.6

890

4

150

12.4

940

5

50

13.2

990

5

100

14.1

1040

5

150

14.6

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

有效行程

L

M

A

重量KG

290

0

150

2.8

340

1

50

3.6

390

1

100

4.4

440

1

150

5.2

490

2

50

6

540

2

100

6.8

590

2

150

7.6

640

3

50

8.4

690

3

100

9.2

740

3

150

10

790

4

50

10.8

840

4

100

11.6

890

4

150

12.4

940

5

50

13.2

990

5

100

14.1

1040

5

150

14.6

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800有效行程

L

M

A

重量KG

311

1

50

2.5

361

1

100

3.3

411

1

150

4.1

461

2

50

4.9

511

2

100

5.7

561

2

150

6.5

611

3

50

7.3

661

3

100

8.1

711

3

150

8.9

761

4

50

9.7

811

4

100

10.5

861

4

150

11.3

911

5

50

12.1

961

5

100

12.9

1011

5

150

13.8

1061

6

50

14.3

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

单位：mm

单位：mm

单位：mm

单位：mm

100

70

10
0

96（滑台机械极限） 45（滑台机械极限）

L

4-M6深14
2- 6H7深12

行程 115146

85

76

130

25.5

外置光电限位（R）

45ＡM*150

150

50

66

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

100

70

10
0

75（滑台机械极限） 45（滑台机械极限）

L

4-M6深14
2- 6H7深12

行程 115125

85

76

130

25.5

外置光电限位（L）
45AM*150

150

50

95

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

17
2

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

6

100

70

10
0

75（滑台机械极限） 45（滑台机械极限）

L

4-M 深14
2- 6H7深12

17
2

行程 115125

85

76

130

25.5

外置光电限位（R）

45ＡM*150

150

50

95

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

100

15
0

70

10
0

75（滑台机械极限） 45（滑台机械极限）

L

4-M 6 深14
2- 6H7深12

行程 115125

85

76

130

25.5

外置光电限位（R）

45AM*150

150

50

95

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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订购示例

 

类别型号
半密封形式

马达功率

57步进
100W
200W
400W

57
100
200
400

有效行程
100~800mm

适用马达

O
M
S
F
B

步进马达
松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10
16
20

5mm
10mm
16mm
20mm

精度等级

N
P

普通级
精密级

马达位置
Z

BN
BL
BR

马达直联
马达下折
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 800mm 最高速度 1000mm/s 最大负载 30kg 马达容量 400W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

螺杆驱动/半密封结构 亚洲标准系列

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

400W

400W

400W

400W

额定扭矩

1.3N·m

1.3N·m

1.3N·m

1.3N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

负载伸出量及负载力矩

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，半密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行、下折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

基本参数

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

400W/220V

1.3N·m

滚珠螺杆 ø16

直线导轨 15宽轨

20

1000

15

8

最大

载荷

5

250

30

17

10

500

25

12

16

800

18

10

水平安装

导
程
5

导
程
10

导
程
16

导
程
20

导
程
16

导
程
20

10kg

20kg

30kg

5kg

10kg

15kg

25kg

5kg

10kg

18kg

5kg

10kg

15kg

10kg

20kg

30kg

5kg

10kg

15kg

25kg

5kg

10kg

18kg

5kg

10kg

15kg

413

224

123

374

213

149

120

229

132

90

207

110

80

53

26

0

109

49

32

22

90

45

34

86

42

30

123

53

18

198

97

61

39

173

76

50

130

64

44

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

104

35

0

181

79

43

22

147

61

31

114

47

27

46

19

0

91

33

25

14

83

37

18

77

33

14

379

167

0

350

182

110

58

214

114

60

184

82

57

BA C 垂直安装

导
程
5

导
程
10

2kg

4kg

6kg

8kg

1kg

2kg

3kg

4kg

244

113

69

46

447

214

137

98

245

113

69

46

448

216

138

99

A C

MY

MP

MR

70

95

110

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

负载伸出量 mm 水平使用时
负载力矩 N·m

YMTB100 -  N   20   -   Z  400  -  M -    400W   -  C    R   2

YMTB100 YMTB100
Y

M
T

B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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YMTB100 马达直联/马达下折 YMTB100 马达左折/马达右折

马达直联  Z

马达下折 BN

马达左折 BL

马达右折 BR

7590

84
.5

10022.5

外置光电限位（R） 30A
100

30 M*100

60

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

119（滑台机械极限） 51（滑台机械极限）

80

50
4-M5深10

2- 5H7深10

156.5 行程
L

98.5

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

有效行程

L

M

A

重量KG

305

2

45

5

355

2

95

5.6

405

3

45

6.2

455

3

95

6.8

505

4

45

7.4

605

5

45

8.6

705

6

45

9.8

805

7

45

11

955

8

95

12.8

1005

9

45

13.4

1055

9

95

14

555

4

95

8

655

5

95

9.2

755

6

95

10.4

855

7

95

11.6

905

8

45

12.2

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 有效行程

L

M

A

重量KG

303

1

95

5.2

353

2

45

5.8

403

2

95

6.4

453

3

45

7

503

3

95

7.6

603

4

95

8.8

703

5

95

10

803

6

95

11.2

953

8

45

13

1003

8

95

13.6

1053

9

45

14.2

553

4

45

8.2

653

5

45

9.4

753

6

45

10.6

853

7

45

11.8

903

7

95

12.4

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

有效行程

L

M

A

重量KG

303

1

95

5.2

353

2

45

5.8

403

2

95

6.4

453

3

45

7

503

3

95

7.6

603

4

95

8.8

703

5

95

10

803

6

95

11.2

953

8

45

13

1003

8

95

13.6

1053

9

45

14.2

553

4

45

8.2

653

5

45

9.4

753

6

45

10.6

853

7

45

11.8

903

7

95

12.4

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800有效行程

L

M

A

重量KG

303

1

95

5.2

353

2

45

5.8

403

2

95

6.4

453

3

45

7

503

3

95

7.6

603

4

95

8.8

703

5

95

10

803

6

95

11.2

953

8

45

13

1003

8

95

13.6

1053

9

45

14.2

553

4

45

8.2

653

5

45

9.4

753

6

45

10.6

853

7

45

11.8

903

7

95

12.4

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

84
.5

22.5100

90
70

外置光电开关（L）

75

60

30A
100

M*10078

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

18
9

L

117 (滑台机械极限） 51（滑台机械极限）

8050

4-M5深10
2- 5H7深10

154.5 行程 98.5

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

22.5 100

84
.5

70
90

外置光电开关（R）

75

60

30A

100

M*10078

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

50 80

117 (滑台机械极限） 51（滑台机械极限）

L

4-M5深10

2- 5H7深10

154.50 行程 98.50

18
9

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

17
9.

5

22.5100

70

90

外置光电限位（L）

75

17
9

30A

100

M*100

60

78

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

L

117（滑台机械极限） 51（滑台机械极限）
4-M5深10

2- 5H7深10

80

50

154.5 行程 98.5

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

单位：mm

单位：mm

单位：mm

单位：mm

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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订购示例

YMTB130  -  N  10    -   Z  500  -  M   -  400W  -    C   R   2

类别型号
半密封形式

马达功率

200W
400W

200
400

有效行程
100~1200mm

适用马达

M
S
F
B

松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10
16
20
40

5mm
10mm
16mm
20mm
40mm

精度等级

N
P

普通级
精密级

马达位置
Z

BN
BL
BR

马达直联
马达下折
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 1200mm 最高速度 1500mm/s 最大负载 85kg 马达容量 400W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

YMTB130 螺杆驱动/半密封结构 YMTB130 亚洲标准系列

水平安装

导
程
5

导
程
10

导
程
16

导
程
20

导
程
16

导
程
20

50kg

60kg

80kg

25kg

40kg

55kg

10kg

20kg

30kg

5kg

15kg

24kg

30kg

40kg

60kg

25kg

40kg

55kg

10kg

20kg

30kg

5kg

15kg

24kg

1575

1493

1466

1132

872

946

1643

1100

1047

2105

1170

1300

158

135

107

353

183

140

472

435

400

1351

455

250

222

194

159

361

218

184

485

450

432

960

420

305

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

246

167

88

312

140

92

414

264

148

1041

400

220

107

64

20

189

57

0

333

178

69

965

271

108

1095

798

508

690

402

345

1277

687

517

1560

770

685

BA C 垂直安装

导
程
5

导
程
10

导
程
16

导
程
20

10kg

15kg

20kg

4kg

8kg

10kg

1kg

2kg

6kg

1kg

2kg

4kg

587

383

281

1232

634

499

1067

997

747

580

1155

1130

456

297

218

956

492

387

1217

805

603

580

1155

885

174

175

153

A C

MY

MP

MR

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

400W

400W

400W

400W

额定扭矩

1.3N·m

1.3N·m

1.3N·m

1.3N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

负载伸出量及负载力矩

负载伸出量 mm

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，半密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行、下折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

基本参数

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

400W/220V

1.3N·m

滚珠螺杆 ø16  ø20

直线导轨 15导轨

20

1000

35

12

40

1500

20

8
最大载荷

5

250

85

35

10

500

60

20

16

800

45

14

备注：上表中40导程模组为非标设计，如选择此导程，需致电咨询

水平使用时
负载力矩 N·m

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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参
考
资
料

YMTB130 马达直联/马达下折 YMTB130 马达左折/马达右折

马达直联  Z

马达下折 BN

马达左折 BL

马达右折 BR

有效行程

L

M

A

重量KG

499

1

50

6.5

549

1

100

7.1

599

1

150

7.7

649

1

200

8.3

699

2

50

8.9

799

2

150

10.1

899

3

50

11.3

999

3

150

12.5

1149

4

100

14.3

1199

4

150

15.1

1249

4

200

15.9

1299

5

50

16.7

1349

5

100

17.5

1399

5

150

18.3

1449

5

200

19.1

1499

6

50

19.9

1549

6

100

20.7

1599

6

150

21.5

1649

6

200

22.3

749

2

100

9.5

849

2

200

10.7

949

3

100

11.9

1049

3

200

13.1

1099

4

50

13.7

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200

单位：mm

有效行程

L

M

A

重量KG

347

0

200

6.3

397

1

50

6.9

447

1

100

7.5

497

1

150

8.1

547

1

200

8.7

647

2

100

9.9

747

2

200

11.1

847

3

100

12.3

997

4

50

14.1

1047

4

100

14.9

1097

4

150

15.7

1147

4

200

16.5

1197

5

50

17.3

1247

5

100

18.1

1297

5

150

18.9

1347

5

200

19.7

1397

6

50

20.5

1447

6

100

21.3

1497

6

150

22.1

597

2

50

9.3

697

2

150

10.5

797

3

50

11.7

897

3

150

12.9

947

3

200

13.5

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200

有效行程

L

M

A

重量KG

347

0

200

6.3

397

1

50

6.9

447

1

100

7.5

497

1

150

8.1

547

1

200

8.7

647

2

100

9.9

747

2

200

11.1

847

3

100

12.3

997

4

50

14.1

1047

4

100

14.9

1097

4

150

15.7

1147

4

200

16.5

1197

5

50

17.3

1247

5

100

18.1

1297

5

150

18.9

1347

5

200

19.7

1397

6

50

20.5

1447

6

100

21.3

1497

6

150

22.1

597

2

50

9.3

697

2

150

10.5

797

3

50

11.7

897

3

150

12.9

947

3

200

13.5

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200有效行程

L

M

A

重量KG

347

0

200

6.3

397

1

50

6.9

447

1

100

7.5

497

1

150

8.1

547

1

200

8.7

647

2

100

9.9

747

2

200

11.1

847

3

100

12.3

997

4

50

14.1

1047

4

100

14.9

1097

4

150

15.7

1147

4

200

16.5

1197

5

50

17.3

1247

5

100

18.1

1297

5

150

18.9

1347

5

200

19.7

1397

6

50

20.5

1447

6

100

21.3

1497

6

150

22.1

597

2

50

9.3

697

2

150

10.5

797

3

50

11.7

897

3

150

12.9

947

3

200

13.5

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200

单位：mm

单位：mm单位：mm

140

99(滑台机械极限)

22
5.

2

12
2.

5

70
122

L

35(滑台机械极限)

169 128行程

2- 6H7深10
8-M6深12

92 M*200 A 55
200

10
5

10

M6通 7通

78

17.5130

134

外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

140

70
122

249 (滑台机械极限) 35 (滑台机械极限)

L

行程319 130

2- 6H7深10
8-M6深12

194 M*200 55A
200

10 10
5

7通
M6通

134

78

17.5130

外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

140

99(滑台机械极限)

12
2.

5

70
122

35(滑台机械极限)

L
169 128行程

2- 6H7深10
8-M6深12

M*200 A 55
200

10
5

92

10

M6通 7通

130

134

17.5

78

22
5.

2

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

140

L

70
122

12
2.

5

35（滑台机械极限）99（滑台机械极限）

行程169 128

8-M6深12
2- 6H7深10

55A
200

M*200

10

92

10
5

7通M6通

134

130

17.5

78

16
4

15
9.

1

外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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参
考
资
料

YMTB180 螺杆驱动/半密封结构 YMTB180 亚洲标准系列

基本参数

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

750W

750W

750W

750W

额定扭矩

2.38N·m

2.38N·m

2.38N·m

2.38N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

750W/220V

2.38N·m

滚珠螺杆 ø25 ø32

直线导轨 20导轨

25

1250

40

14

32

1000

20

10

50

1500

15

8

64

1500

10

4

最大
载荷

5

250

130

65

10

500

100

45

20

1000

70

28

备注：上表中64导程模组为非标设计，如选择此导程，需致电咨询

负载伸出量及负载力矩

订购示例

YMTB180  -  N   32   -   Z  500  -  M   -  750W   -   C   R   2

类别型号
半密封形式

马达功率

400W
750W

400
750

有效行程
100~2200mm

适用马达

M
S
F
B

松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10
20
25
32
50
64

5mm
10mm
20mm
25mm
32mm
50mm
64mm

精度等级

N
P

普通级
精密级

马达位置
Z
BL
BR

马达直联
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 2200mm 最高速度 1500mm/s 最大负载 130kg 马达容量 750W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，半密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

水平安装

导
程
5

导
程
10

导
程
20

导
程
25
导
程
32
导
程
50

导
程
32
导
程
50

导
程
32
导
程
50

导
程
20

导
程
25

60kg

100kg

110kg

60kg

75kg

90kg

30kg

50kg

60kg

10kg

20kg

10kg

20kg

5kg

10kg

60kg

100kg

110kg

60kg

75kg

90kg

30kg

50kg

60kg

10kg

20kg

10kg

20kg

5kg

10kg

2980

2000

1846

2440

2010

1851

2652

1775

1396

3545

2545

3300

2400

2000

1479

435

207

202

428

253

207

899

526

317

2738

1360

2417

1110

415

285

577

331

269

570

336

274

994

593

267

2003

1185

1876

800

547

304

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

530

277

215

533

293

230

982

569

337

2020

1200

1500

800

333

207

350

165

118

353

179

133

815

442

232

2671

1281

1700

1000

276

129

2438

1995

1836

2441

2010

1851

2573

1680

1258

3500

2480

2900

2100

1351

1042

BA C 垂直安装

导
程
5

导
程
10

导
程
20

导
程
25

20kg

30kg

40kg

15kg

25kg

30kg

5kg

10kg

14kg

7kg

5kg

5kg

1510

1210

992

1778

1050

750

1700

2202

1485

650

540

400

1220

990

962

1778

1050

750

1700

2202

1485

650

540

400

1032

1034

908

A C

MY

MP

MR

负载伸出量 mm

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

水平使用时
负载力矩 N·m

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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参
考
资
料

YMTB180 马达左折/马达右折 YMTB180 马达直联

马达左折 BL

马达右折 BR

170

28
8.

5

70
140

17
0

100（滑台机械极限） 45（滑台机械极限）

L
行程185 145

8-M6深12
2- 6H7深10

80
105 M*200

N*200
A 50

B 75

13
6

82

M6深166.5通 

185

10
6

22.5 180

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

170

17
0

100（滑台机械极限） 45（滑台机械极限）

L

28
8.

5

185 145行程

8-M6深12

2- 6H7深10

105 M*200
N*200

A 50
B 75

13
6

82

80

M6深166.5通 

185

10
6

180 22.5

外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

有效行程

A

B

M

N

L

重量KG

125

120

1

1

710

6.8

25

220

2

2

810

9.2

125

120

2

2

910

11.6

25

220

3

3

1010

14

125

120

3

3

1110

16.4

125

120

4

4

1310

21.2

125

120

5

5

1510

26

125

120

6

6

1710

30.8

25

220

8

8

2010

38

125

120

8

8

2110

40.4

25

220

9

9

2210

42.8

125

120

9

9

2310

44

25

220

10

10

2410

45.2

125

120

10

10

2510

46.4

25

220

11

11

2610

47.8

125

120

11

11

2710

49

25

220

12

12

2810

50.2

25

220

4

4

1210

18.8

25

220

5

5

1410

23.6

25

220

6

6

1610

28.4

25

220

7

7

1810

33.2

125

120

7

7

1910

35.6

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200

单位：mm

单位：mm

马达直联  Z

单位：mm
有效行程

A

B

M

N

L

重量KG

75

75

1

1

430

6.5

175

175

1

1

530

8.9

75

75

2

2

630

11.3

175

175

2

2

730

13.7

75

75

3

3

830

16.1

75

75

4

4

1030

20.9

75

75

5

5

1230

25.7

75

75

6

6

1430

30.5

175

175

7

7

1730

37.7

75

75

8

8

1830

40.1

175

175

8

8

1930

42.5

75

75

9

9

2030

43.7

175

175

9

9

2130

44.9

75

75

10

10

2230

46.1

175

175

10

10

2330

47.3

75

75

11

11

2430

48.5

175

175

11

11

2530

49.7

175

175

3

3

930

18.5

175

175

4

4

1130

23.3

175

175

5

5

1330

28.1

175

175

6

6

1530

32.9

75

75

7

7

1630

35.3

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200

有效行程

A

B

M

N

L

重量KG

75

75

1

1

430

6.5

175

175

1

1

530

8.9

75

75

2

2

630

11.3

175

175

2

2

730

13.7

75

75

3

3

830

16.1

75

75

4

4

1030

20.9

75

75

5

5

1230

25.7

75

75

6

6

1430

30.5

175

175

7

7

1730

37.7

75

75

8

8

1830

40.1

175

175

8

8

1930

42.5

75

75

9

9

2030

43.7

175

175

9

9

2130

44.9

75

75

10

10

2230

46.1

175

175

10

10

2330

47.3

75

75

11

11

2430

48.5

175

175

11

11

2530

49.7

175

175

3

3

930

18.5

175

175

4

4

1130

23.3

175

175

5

5

1330

28.1

175

175

6

6

1530

32.9

75

75

7

7

1630

35.3

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200

170

10
6

22.5 180

185

外置光电限位（R）
75 M*200

50 N*200 B

A 50

75

13
6

82

6.5通 M6深16

70
140

385 (滑台机械极限) 45 (滑台机械极限)

L

17
0

（260）

470 行程 140

8-M6深12
2- 6H7深10

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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参
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订购示例

YMTB220  -  N   64   -   Z  800  -  M  -  1000W    -   C   R   2

类别型号
半密封形式

马达功率

750W
1000W

750
1000

有效行程
100~2200mm

适用马达

M
S
F
B

松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10
25
32
50
64

5mm
10mm
25mm
32mm
50mm
64mm

精度等级

N
P

普通级
精密级

马达位置
Z
BL
BR

马达直联
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 2200mm 最高速度 1500mm/s 最大负载 210kg 马达容量 1000W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

YMTB220 螺杆驱动/半密封结构 YMTB220 亚洲标准系列

基本参数

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

1000W

1000W

1000W

1000W

额定扭矩

3.2N·m

3.2N·m

3.2N·m

4.77N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

              水平使用（kg）

              垂直使用（kg）

1000W/220V

3.2N·m

滚珠螺杆 ø25 ø32

直线导轨 20导轨

25

1250

75

25

50

1500

32

15

32

1000

50

18

64

1500

15

8

最大
载荷

5

250

210

80

10

500

150

65

备注：上表中64导程模组为非标设计，如选择此导程，需致电咨询

负载伸出量及负载力矩

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，半密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

水平安装

导
程
5

导
程
10

导
程
25

导
程
32

导
程
64

导
程
50

导
程
25

导
程
32

导
程
64

导
程
50

导
程
25

导
程
32

导
程
64

导
程
50

60kg

100kg

150kg

60kg

100kg

150kg

30kg

40kg

60kg

20kg

30kg

40kg

10kg

30kg

5kg

15kg

60kg

100kg

150kg

60kg

100kg

150kg

30kg

40kg

60kg

20kg

30kg

40kg

10kg

30kg

5kg

15kg

3672

3000

2493

2652

1775

1396

3400

2800

2200

3300

3197

2658

4010

3011

3015

2340

653

370

273

899

526

317

2105

1400

605

2087

2015

1279

4010

2003

2717

2103

866

497

363

994

593

267

2000

1562

873

2090

1920

1321

3460

1911

2462

1864

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

795

416

290

982

569

337

2400

2030

1750

2310

2200

1800

3057

2112

2804

2281

525

248

159

815

442

232

2305

1974

1630

2251

2187

1769

4113

2108

3467

2609

3657

2993

2479

2573

1680

1258

3470

2540

2084

3407

3240

2183

4113

3387

3459

2607

BA C 垂直安装

导
程
5

导
程
10

30kg

50kg

70kg

20kg

30kg

45kg

10kg

20kg

8kg

18kg

5kg

10kg

4kg

2688

1893

1640

2297

1518

999

2647

1943

2507

1603

2319

2033

2100

2688

1893

1640

2297

1518

999

2647

1943

2507

1603

2319

2033

2100

2052

2052

1810

A C

MY

MP

MR

负载伸出量 mm

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

水平使用时
负载力矩 N·m

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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YMTB220 马达左折/马达右折 YMTB220 马达直联

马达直联  Z马达左折 BL

马达右折 BR

有效行程

A

M

L

重量KG

200

1

752

28.3

100

2

852

31.2

200

2

952

34.1

100

3

1052

37

200

3

1152

39.9

200

4

1352

45.7

200

5

1552

51.5

200

6

1752

57.3

100

8

2052

66

200

8

2152

68.9

100

9

2252

71.8

200

9

2352

74.7

100

10

2452

77.6

200

10

2552

80.5

100

11

2652

83.4

200

11

2752

86.3

100

12

2852

89.2

100

4

1252

42.8

100

5

1452

48.6

100

6

1652

54.5

100

7

1852

60.2

200

7

1952

63.1

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200有效行程

A

M

L

重量KG

100

1

552

26.7

200

1

652

29.6

100

2

752

32.5

200

2

852

35.4

100

3

952

38.3

100

4

1152

44.1

100

5

1352

49.9

100

6

1552

55.7

200

7

1852

64.4

100

8

1952

67.3

200

8

2052

70.2

100

9

2152

73.1

200

9

2252

76

100

10

2352

78.9

200

10

2452

81.8

100

11

2552

84.7

200

11

2652

87.6

200

3

1052

41.2

200

4

1252

47

200

5

1452

52.8

200

6

1652

58.6

100

7

1752

61.5

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200

有效行程

A

M

L

重量KG

100

1

552

26.7

200

1

652

29.6

100

2

752

32.5

200

2

852

35.4

100

3

952

38.3

100

4

1152

44.1

100

5

1352

49.9

100

6

1552

55.7

200

7

1852

64.4

100

8

1952

67.3

200

8

2052

70.2

100

9

2152

73.1

200

9

2252

76

100

10

2352

78.9

200

10

2452

81.8

100

11

2552

84.7

200

11

2652

87.6

200

3

1052

41.2

200

4

1252

47

200

5

1452

52.8

200

6

1652

58.6

100

7

1752

61.5

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200

单位：mm

单位：mm

单位：mm

200

90 15
2

A 92M*200
200

260

M 8 深169通

333(滑台机械极限）

433

89(滑台机械极限）

80
160 2- 8H7深10

8-M 8 深16

21
0

L
行程 219

12
4

220

225

17.50

外置光电限位（R）

注:外置感应器标准放置在右侧，
   如需放置左侧，请订购时说明

200

15
2

90

92A 
200

M*200160

9通 M8 深16

80
160

21
0

L
235

2- 8H7深10
8-M8深16

135（滑台机械极限） 87（滑台机械极限）

36
2

行程 217

220

225

12
4

17.50

外置光电限位（R）

注：外置感应器标准放置在反马达侧，
    如需放置马达侧，请订购时说明

200

92A
200

M*200160

M8 深169通

15
2

90

135（滑台机械极限） 87（滑台机械极限）

235
L

80
160

2- 8H7深10
8-M8 深16

21
0

36
2

行程 217

220

225

17.50

12
4

外置光电限位（L）

注：外置感应器标准放置在反马达侧，
    如需放置马达侧，请订购时说明

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
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列
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列
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列
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订购示例

YMTB300  -  N   50   -   Z  1200  -  M  -  1000W   -   C    R   2

马达功率

750W
1000W

750
1000

有效行程
100~2600mm

适用马达

M
S
F
B

松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10
20
25
32
40
50
80
100

5mm
10mm
20mm
25mm
32mm
40mm
50mm
80mm
100mm

精度等级

N
P

普通级
精密级

马达位置
Z
BL
BR

马达直联
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 2600mm 最高速度 1500mm/s 最大负载 400kg 马达容量 2000W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

YMTB300 螺杆驱动/半密封结构 YMTB300 亚洲标准系列

基本参数

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

             水平使用（kg）

             垂直使用（kg）

1000W/220V

3.2N·m

滚珠螺杆 ø40 ø50

直线导轨 25导轨

50

1500

30

15

80

1500

20

10

100

1500

10

5

40

1280

80

40

最大

载荷

5

160

400

200

10

320

300

150

20

640

100

50

备注：上表中100导程模组为非标设计，如选择此导程，需致电咨询

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，半密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、维护方便、可靠性高

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

尺寸数据

单位：mm

备注：如客户需订购电机左折、右折时，请与我司联系。

单位：mm

有效行程

L

M

A

1150

4

200

1250

5

100

1350

5

200

1450

6

100

1550

6

200

1750

7

200

1950

8

200

2150

9

200

2450

11

100

2550

11

200

2650

12

100

2750

12

200

2850

13

100

2950

13

200

3050

14

100

3150

14

200

3250

15

100

1650

7

100

1850

8

100

2050

9

100

2250

10

100

2350

10

200

500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 2600

类别型号
半密封形式

300

230（滑台机械极限）

80
240

29
6

L

72（滑台机械极限）8-M8 深16

行程380 270

80
200

M*20070

11
5

20
2

A

M1011通

300

17
6

320

外置光电限位(R)

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列
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M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
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K
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系
列

Y
M

K
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系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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马达功率

额定扭矩

重负定位精度

滚珠螺杆mm

最高速度mm/s

水平负载

垂直负载

滚珠螺杆驱动，半密封式结构

高强度铝型材主体，结构紧凑

与同等产品相比价格有巨大优势

维护方便、可靠性高

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

100W/220V

0.32N·m

±0.02mm

ø12×5

250

14kg

10kg

ø12×10

500

8kg

5kg

YMTT55 螺杆驱动/滑轨导向 YMTT55 经济适用型

基本参数

尺寸数据

产品特点

有效行程

L

M

A

重量KG

267

1

50

1.8

317

1

100

2.3

367

1

150

2.8

417

2

50

3.3

467

2

100

3.8

567

3

50

4.8

667

3

150

5.8

517

2

150

4.3

617

3

100

5.3

717

4

50

6.3

767

4

100

6.8

817

4

150

7.3

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

单位：mm

备注：如客户需订购马达下折、左折、右折时，请与我司联系。

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

17.5

(R) (L)

55

69

71
57

外置光电限位

66

M*150
150

36 A 31

26

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

90（滑台机械极限） 41（滑台机械极限）

L

50

64

4-M 4深12
2- 4H7深8

123 行程 94

订购示例

YMTT55  -  N   10   -   Z  100  -  M  - 100W  -   C   R   2

类别型号
半密封形式 有效行程

100~600mm

螺杆导程
05
10

5mm
10mm

精度等级

N 普通级 马达位置
Z 马达直联

马达功率

42步进
57步进
50W
100W

42
57
50
100

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 600mm 最高速度 500mm/s 最大负载 14kg 马达容量 100W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

适用马达

O
M
S
F
B

步进马达
松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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订购示例

YMTT75  -  N   20   -   Z  400 -  M  -  400W  -   C   R   2

类别型号
半密封形式

马达功率

57步进
200W
400W

57
200
400

有效行程
100~800mm

螺杆导程
05
10
16
20

5mm
10mm
16mm
20mm

精度等级

N 普通级 马达位置
Z 马达直联

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 800mm 最高速度 1000mm/s 最大负载 30kg 马达容量 400W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

马达功率

额定扭矩

重负定位精度

滚珠螺杆mm

最高速度mm/s

水平负载

垂直负载

400W/220V

1.3N·m

±0.02mm

ø16×5

250

30kg

17kg

ø16×10

500

25kg

12kg

ø16×16

800

18kg

10kg

ø16×20

1000

15kg

8kg

YMTT75 螺杆驱动/滑轨导向 YMTT75 经济适用型

基本参数

尺寸数据

有效行程

L

M

A

重量KG

312

1

75

2.3

362

1

125

3.1

412

2

25

3.9

462

2

75

4.7

512

2

125

5.5

612

3

75

7.1

712

4

25

8.7

562

3

25

6.3

662

3

125

7.9

762

4

75

9.5

862

5

25

11.1

812

4

125

10.3

1062

6

75

14.3

962

5

125

12.7

912

5

75

11.9

1012

6

25

13.5

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

单位：mm

备注：如客户需订购马达下折、左折、右折时，请与我司联系。

单位：mm

滚珠螺杆驱动，半密封式结构

高强度铝型材主体，结构紧凑

与同等产品相比价格有巨大优势

维护方便、可靠性高

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

17.5

(R) (L)

75

82

90
70

外置光电限位

85

M*150
150

42 A 45

40

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

117（滑台机械极限） 40（滑台机械极限）

L

60 4-M5深12
2- 5H7深10

159.5 行程 102.5

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

80

适用马达

O
M
S
F
B

步进马达
松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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订购示例

YMTBS65 -  N  10   -    Z  100  -  M   -  100W   -  C   R   2

类别型号
全密封形式

马达功率

42步进
57步进
50W
100W

42
57
50
100

有效行程
100~600mm

适用马达

O
M
S
F
B

步进马达
松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10

5mm
10mm

精度等级

N
P

普通级
精密级

马达位置
Z

BN
BL
BR

马达直联
马达下折
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 600mm 最高速度 500mm/s 最大负载 14kg 马达容量 100W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

YMTBS65 螺杆驱动/全密封结构 YMTBS65 亚洲标准系列

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

100W/220V

0.32N·m

滚珠螺杆 ø12

直线导轨 12宽轨

10

500

10

5

最大

载荷

5

250

14

8

负载伸出量及负载力矩

负载伸出量 mm

基本参数 产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，全密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行、下折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

100W

100W

100W

100W

额定扭矩

0.32N·m

0.32N·m

0.32N·m

0.32N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

水平使用时
负载力矩 N·m水平安装

导
程
5

导
程
10

5kg

10kg

14kg

3kg

8kg

425

237

159

400

212

63

23

0

57

0

170

81

25

213

79

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

5kg

10kg

14kg

3kg

8kg

152

54

0

159

61

45

0

0

44

0

379

180

0

204

85

BA C 垂直安装

导
程
5

导
程
10

3kg

4kg

8kg

1kg

2kg

114

49

15

237

110

114

49

15

237

110

A C

MY

MP

MR

35

40

50

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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YMTBS65 马达直联/马达下折 YMTBS65 马达左折/马达右折

马达直联  Z

马达下折 BN

马达左折 BL

马达右折 BR

有效行程

L

M

A

重量KG

306

1

100

1.7

356

1

150

2.2

406

2

50

2.7

456

2

100

3.2

506

2

150

3.7

606

3

100

4.7

706

4

50

5.7

556

3

50

4.2

656

3

150

5.2

756

4

100

6.2

806

4

150

6.7

856

5

50

7.2

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

单位：mm

有效行程

L

M

A

重量KG

305

1

50

1.9

355

1

100

2.4

405

1

150

2.9

455

2

50

3.4

505

2

100

3.9

605

3

50

4.9

705

3

150

5.9

555

2

150

4.4

655

3

100

5.4

755

4

50

6.4

805

4

100

6.9

855

4

150

7.4

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 有效行程

L

M

A

重量KG

305

1

50

1.9

355

1

100

2.4

405

1

150

2.9

455

2

50

3.4

505

2

100

3.9

605

3

50

4.9

705

3

150

5.9

555

2

150

4.4

655

3

100

5.4

755

4

50

6.4

805

4

100

6.9

855

4

150

7.4

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

有效行程

L

M

A

重量KG

305

1

50

1.9

355

1

100

2.4

405

1

150

2.9

455

2

50

3.4

505

2

100

3.9

605

3

50

4.9

705

3

150

5.9

555

2

150

4.4

655

3

100

5.4

755

4

50

6.4

805

4

100

6.9

855

4

150

7.4

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

单位：mm

单位：mm

单位：mm

110

32

30AM*15026

不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器
M5深10

146

91（滑台机械极限） 35（滑台机械极限）

L

46
26

52

4-M4深8
4- 4H7深10

行程 110

6517.50

71

66

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

110

L
147

26
46

92 (滑台机械极限） 35（滑台机械极限）

52

4- 4H7深10

4-M4深814
8

行程 108

32

30A75 M*150

不得使用大于10mm的螺栓，可能会损坏机器
M5深10

65 17.50

71

66
外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

110

147
L

14
8

92（滑台机械极限） 35（滑台机械极限）

4-M4深8
4- 4H7深10

52

26
46

行程 108

32

30AM*15075

不得使用大于10mm的螺栓，可能会损坏机器
M5深10

65

71

17.50

66

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

110

13
7

26
46

52

92（滑台机械极限） 35（滑台机械极限）

L

4- 4 H7深10
4-M4深8

行程 108147

30AM*15075

32

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

65

14
8.

5

71

17.5

66

外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

150

150 150

150

Y
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系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M
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D

系
列

Y
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系
列

Y
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列
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YMTBS80 螺杆驱动/全密封结构 YMTBS80 亚洲标准系列

订购示例

YMTBS80 -  

类别型号
全密封形式

马达功率

57步进
200W
400W

57
200
400

有效行程
100~800mm

适用马达

O
M
S
F
B

步进马达
松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10
16
20

5mm
10mm
16mm
20mm

精度等级

N
P

普通级
精密级

马达位置
Z

BN
BL
BR

马达直联
马达下折
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 800mm 最高速度 1000mm/s 最大负载 30kg 马达容量 400W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

400W

400W

400W

400W

额定扭矩

1.3N·m

1.3N·m

1.3N·m

1.3N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

基本参数

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

400W/220V

1.3N·m

滚珠螺杆 ø16

直线导轨 15宽轨

20

1000

15

8

最大

载荷

5

250

30

17

10

500

25

12

16

800

18

10

负载伸出量及负载力矩

负载伸出量 mm

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，全密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行、下折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

水平使用时
负载力矩 N·m水平安装

导
程
5

导
程
10

导
程
16

导
程
20

导
程
16

导
程
20

10kg

20kg

30kg

5kg

10kg

15kg

25kg

5kg

10kg

18kg

5kg

10kg

15kg

10kg

20kg

30kg

5kg

10kg

15kg

25kg

5kg

10kg

18kg

5kg

10kg

15kg

403

214

113

364

203

139

110

219

122

80

197

100

70

43

16

0

89

39

22

12

80

35

24

76

32

20

113

43

8

188

87

51

29

163

66

40

120

54

34

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

94

25

0

171

69

33

12

137

51

21

104

37

17

36

9

0

81

32

15

4

73

27

8

67

23

4

369

157

0

340

172

100

48

204

104

50

174

72

47

BA C 垂直安装

导
程
5

导
程
10

2kg

4kg

6kg

8kg

1kg

2kg

3kg

4kg

244

113

69

46

447

214

137

98

245

113

69

46

448

216

138

99

A C

MY

MP

MR

70

95

110

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

N  10   -    Z  100  -  M   -  400W   -   C   R   2

Y
M

T
B

系
列

Y
M
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T

系
列
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M
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系
列
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M
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列
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M
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列
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Y
M

K
C

系
列
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YMTBS80 马达直联/马达下折 YMTBS80 马达左折/马达右折

马达直联  Z

马达下折 BN

马达左折 BL

马达右折 BR

有效行程

L

M

A

重量KG

321

1

80

2.6

371

1

130

3.3

421

2

30

4.2

471

2

80

5

521

2

130

5.8

571

3

30

6.6

621

3

80

7.4

671

3

130

8.2

721

4

30

9

771

4

80

9.8

821

4

130

10.6

871

5

30

11.4

921

5

80

12.2

971

5

130

13

1021

6

30

13.9

1071

6

80

14.4

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

单位：mm

有效行程

L

M

A

重量KG

320

1

35

2.9

370

1

85

3.7

420

1

135

4.5

470

2

35

5.3

520

2

85

6.1

570

2

135

6.9

620

3

35

7.7

670

3

85

8.5

720

3

135

9.3

770

4

35

10.1

820

4

85

10.9

870

4

135

11.7

920

5

35

12.5

970

5

85

13.3

1020

5

135

14.2

1070

6

35

14.7

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 有效行程

L

M

A

重量KG

320

1

35

2.9

370

1

85

3.7

420

1

135

4.5

470

2

35

5.3

520

2

85

6.1

570

2

135

6.9

620

3

35

7.7

670

3

85

8.5

720

3

135

9.3

770

4

35

10.1

820

4

85

10.9

870

4

135

11.7

920

5

35

12.5

970

5

85

13.3

1020

5

135

14.2

1070

6

35

14.7

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

有效行程

L

M

A

重量KG

320

1

35

2.9

370

1

85

3.7

420

1

135

4.5

470

2

35

5.3

520

2

85

6.1

570

2

135

6.9

620

3

35

7.7

670

3

85

8.5

720

3

135

9.3

770

4

35

10.1

820

4

85

10.9

870

4

135

11.7

920

5

35

12.5

970

5

85

13.3

1020

5

135

14.2

1070

6

35

14.7

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

单位：mm 单位：mm

单位：mm

120

50

A 50M*150

150

41

不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器
M5深10

171
L

111 (滑台机械极限） 25（滑台机械极限）

58

57
8-M5深10

37

行程 100

8017.50

81
.5

0

76

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

120

80 17.50

81
.5

0

17
2

76

外置光电限位（L）
45AM*150

150

90

50

不得使用大于10mm的螺栓，可能会损坏机器
M5深10

165

37
57

L

25（滑台机械极限）105（滑台机械极限）

8-M5深10

58

行程 105

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

120

50

45AM*150

150

90

不得使用大于10mm螺栓，可能会损坏机器

17
2

105（滑台机械极限）

165

L

25（滑台机械极限）

37

57

58

8-M5深10

行程 105

8017.50

81
.5

0

76

外置光电限位（R）

M5深10

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
          

16
2

120

37
57

58

25（滑台机械极限）105（滑台机械极限）

L

8-M5深10

165 行程 105

45A
150

M*15090

50

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

17
0.

5

80

81
.5

17.5

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
          

外置光电限位（R）
76
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料

订购示例

YMTBS100  -  N  10   -   Z   400  -  M   -  400W  -   C   R   2

类别型号
全密封形式

马达功率

57步进
100W
200W
400W

57
100
200
400

有效行程
100~800mm

适用马达

O
M
S
F
B

步进马达
松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10
16
20

5mm
10mm
16mm
20mm

精度等级

N
P

普通级
精密级

马达位置
Z

BN
BL
BR

马达直联
马达下折
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 800mm 最高速度 1000mm/s 最大负载 30kg 马达容量 400W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

YMTBS100 螺杆驱动/全密封结构 YMTBS100 亚洲标准系列

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

400W

400W

400W

400W

额定扭矩

1.3N·m

1.3N·m

1.3N·m

1.3N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

负载伸出量及负载力矩

负载伸出量 mm

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，全密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行、下折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

基本参数

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

400W/220V

1.3N·m

滚珠螺杆 ø16

直线导轨 15宽轨

20

1000

15

8

最大

载荷

5

250

30

17

10

500

25

12

16

800

18

10

水平使用时
负载力矩 N·m水平安装

导
程
5

导
程
10

导
程
16

导
程
20

导
程
16

导
程
20

10kg

20kg

30kg

5kg

10kg

15kg

25kg

5kg

10kg

18kg

5kg

10kg

15kg

10kg

20kg

30kg

5kg

10kg

15kg

25kg

5kg

10kg

18kg

5kg

10kg

15kg

413

224

123

374

213

149

120

229

132

90

207

110

80

53

26

0

109

49

32

22

90

45

34

86

42

30

123

53

18

198

97

61

39

173

76

50

130

64

44

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

104

35

0

181

79

43

22

147

61

31

114

47

27

46

19

0

91

33

25

14

83

37

18

77

33

14

379

167

0

350

182

110

58

214

114

60

184

82

57

BA C 垂直安装

导
程
5

导
程
10

2kg

4kg

6kg

8kg

1kg

2kg

3kg

4kg

244

113

69

46

447

214

137

98

245

113

69

46

448

216

138

99

A C

MY

MP

MR

70

95

110

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C
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参
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YMTBS100 马达直联/马达下折 YMTBS100 马达左折/马达右折

马达下折 BN

马达直联  Z 马达左折 BL

马达右折 BR

有效行程

L

M

A

重量KG

318

1

100

6.1

368

1

150

6.6

418

2

50

7.1

468

2

100

7.6

518

2

150

8.1

618

3

100

9.1

718

4

50

10.1

818

4

150

11.1

968

5

150

12.6

1018

6

50

13.1

1068

6

100

13.6

568

3

50

8.6

668

3

150

9.6

768

4

100

10.6

868

5

50

11.6

918

5

100

12.1

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

有效行程

L

M

A

重量KG

306

1

50

5.8

356

1

100

6.3

406

1

150

6.9

456

2

50

7.3

506

2

100

7.9

606

3

50

8.9

706

3

150

9.9

806

4

100

10.9

956

5

100

12.1

1006

5

150

12.9

1056

6

50

13.4

556

2

150

8.4

656

3

100

9.4

756

4

50

10.4

856

4

150

11.4

906

5

50

11.9

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 有效行程

L

M

A

重量KG

306

1

50

5.8

356

1

100

6.3

406

1

150

6.9

456

2

50

7.3

506

2

100

7.9

606

3

50

8.9

706

3

150

9.9

806

4

100

10.9

956

5

100

12.1

1006

5

150

12.9

1056

6

50

13.4

556

2

150

8.4

656

3

100

9.4

756

4

50

10.4

856

4

150

11.4

906

5

50

11.9

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

有效行程

L

M

A

重量KG

306

1

50

5.8

356

1

100

6.3

406

1

150

6.9

456

2

50

7.3

506

2

100

7.9

606

3

50

8.9

706

3

150

9.9

806

4

100

10.9

956

5

100

12.1

1006

5

150

12.9

1056

6

50

13.4

556

2

150

8.4

656

3

100

9.4

756

4

50

10.4

856

4

150

11.4

906

5

50

11.9

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

单位：mm

单位：mm 单位：mm

单位：mm

130

25（滑台机械极限）87（滑台机械极限）

50

80

L
行程152 116

4-M5深12
2- 5H7深10

31A
150

M*15037

60

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

100

83
.5

17.5

90
外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明       

130

25（滑台机械极限）75（滑台机械极限）

50

80

L

行程140 116

4-M5深12
2- 5H7深10

31A
150

M*150

60

75

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

100

83
.5

18
0

17
5

17.5

90

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

130

25（滑台机械极限）75（滑台机械极限）

50 80

L

19
0

行程140 116

4-M5深12
2- 5H7深10

31A
150

M*15075

60

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

100

83
.5

17.5

90
外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明

130

25（滑台机械极限）75（滑台机械极限）

50

80

L
行程 116140

4-M5深12
2- 5H7深10

31A
150

M*150

60

75

M5深10
不得使用长度大于10mm的螺栓，可能会损坏机器

100

83
.5

19
0

17.5

90
外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明
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订购示例

YMTBS130  -  N  10   -    Z  500  -  M  -  400W   -   C   R   2

马达功率

200W
400W

200
400

有效行程
100~1200mm

适用马达

M
S
F
B

松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10
16
20
40

5mm
10mm
16mm
20mm
40mm

马达位置
Z

BN
BL
BR

马达直联
马达下折
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 1200mm 最高速度 1500mm/s 最大负载 85kg 马达容量 400W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

YMTBS130 螺杆驱动/全密封结构 YMTBS130 亚洲标准系列

选配电机

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

400W

400W

400W

400W

额定扭矩

1.3N·m

1.3N·m

1.3N·m

1.3N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

负载伸出量及负载力矩

负载伸出量 mm

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，全密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行、下折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

水平使用时
负载力矩 N·m

类别型号
全密封形式

精度等级

N
P

普通级
精密级

水平安装

导
程
5

导
程
10

导
程
16

导
程
20

导
程
16

导
程
20

50kg

60kg

80kg

25kg

40kg

55kg

10kg

20kg

30kg

5kg

15kg

24kg

30kg

40kg

60kg

25kg

40kg

55kg

10kg

20kg

30kg

5kg

15kg

24kg

1575

1493

1466

1132

872

946

1643

1100

1047

2105

1170

1300

158

135

107

353

183

140

472

435

400

1351

455

250

222

194

159

361

218

184

485

450

432

960

420

305

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

246

167

88

312

140

92

414

264

148

1041

400

220

107

64

20

189

57

0

333

178

69

965

271

108

1095

798

508

690

402

345

1277

687

517

1560

770

685

BA C 垂直安装

导
程
5

导
程
10

导
程
16

导
程
20

10kg

15kg

20kg

4kg

8kg

10kg

1kg

2kg

6kg

1kg

2kg

4kg

587

383

281

1232

634

499

1067

997

747

580

1155

1130

456

297

218

956

492

387

1217

805

603

580

1155

885

174

175

153

A C

MY

MP

MR

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

基本参数

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

400W/220V

1.3N·m

滚珠螺杆 ø16  ø20

直线导轨 15导轨

20

1000

35

12

40

1500

20

8
最大载荷

5

250

85

35

10

500

60

20

16

800

45

14

备注：上表中40导程模组为非标设计，如选择此导程，需致电咨询
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YMTBS130 马达直联/马达下折 马达左折/马达右折

马达直联  Z

马达下折 BN

马达左折 BL

马达右折 BR

有效行程

L

M

A

重量KG

606

1

150

8.7

656

1

200

9.2

706

2

50

9.7

756

2

100

10.2

806

2

150

10.7

906

3

50

12.7

1006

3

150

13.7

1106

4

50

14.7

1256

4

200

17.3

1306

5

50

19.1

1356

5

100

19.9

1406

5

150

21.8

1456

5

200

22.9

1506

6

50

24

1556

6

100

25.1

1606

6

150

26.2

1656

6

200

27.3

1706

7

50

27.9

1756

7

100

28.5

856

2

200

11.2

956

3

100

13.2

1056

3

200

14.2

1156

4

100

15.2

1206

4

150

16.5

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200

单位：mm 单位：mm

单位：mm

有效行程

L

M

A

重量KG

457

1

100

7.3

507

1

150

7.9

557

1

200

8.5

607

2

50

9.1

657

2

100

9.7

757

2

200

10.9

857

3

100

12.1

957

3

200

13.3

1107

4

150

15.1

1157

4

200

15.7

1207

5

50

16.3

1257

5

100

16.9

1307

5

150

17.5

1357

5

200

18.5

1407

6

50

18.7

1457

6

100

19.3

1507

6

150

19.9

1557

6

200

20.5

1607

7

50

21.1

707

2

150

10.3

807

3

50

11.5

907

3

150

12.7

1007

4

50

13.9

1057

4

100

14.5

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 有效行程

L

M

A

重量KG

457

1

100

7.3

507

1

150

7.9

557

1

200

8.5

607

2

50

9.1

657

2

100

9.7

757

2

200

10.9

857

3

100

12.1

957

3

200

13.3

1107

4

150

15.1

1157

4

200

15.7

1207

5

50

16.3

1257

5

100

16.9

1307

5

150

17.5

1357

5

200

18.5

1407

6

50

18.7

1457

6

100

19.3

1507

6

150

19.9

1557

6

200

20.5

1607

7

50

21.1

707

2

150

10.3

807

3

50

11.5

907

3

150

12.7

1007

4

50

13.9

1057

4

100

14.5

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200

有效行程

L

M

A

重量KG

457

1

100

7.3

507

1

150

7.9

557

1

200

8.5

607

2

50

9.1

657

2

100

9.7

757

2

200

10.9

857

3

100

12.1

957

3

200

13.3

1107

4

150

15.1

1157

4

200

15.7

1207

5

50

16.3

1257

5

100

16.9

1307

5

150

17.5

1357

5

200

18.5

1407

6

50

18.7

1457

6

100

19.3

1507

6

150

19.9

1557

6

200

20.5

1607

7

50

21.1

707

2

150

10.3

807

3

50

11.5

907

3

150

12.7

1007

4

50

13.9

1057

4

100

14.5

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200

单位：mm

240

10
5

55AM*200201

10

2007通
M6通

369

L

100

11
0

4-M6深12

249（滑台机械极限） 35（滑台机械极限）

2- 6H7深10

行程 187

130

130

17.50

87

外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

240
102 M*200

20010

A 55

10
5

7通M6通

85（滑台机械极限）

205

L

35（滑台机械极限）

11
0

22
5.

2

4-M6深12

2- 6H7深10

100

行程 202

130 17.50

130

87

外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明

240

55A

10
5

M*200102
200

10

7通M6通

205

10085（滑台机械极限） 35（滑台机械极限）

L

22
5.

2

4-M6深12

11
0

2- 6H7深10

行程 202

130

13017.50

87

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明

240

100

11
0

140（滑台机械极限） 35（滑台机械极限）

 L

4-M6深12
2- 7H7深10

行程 187220

130

17
0

87

17.5

130

17
5

55AM*200102

10
5

10

200

7通M6通 

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

YMTBS130
Y

M
T

B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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订购示例

YMTBS180  -  N  10    -   Z  500  -  M  -   750W   -   C   R   2

马达功率

400W
750W

400
750

有效行程
100~2200mm

适用马达

M
S
F
B

松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10
20
25
32
50
64

5mm
10mm
20mm
25mm
32mm
50mm
64mm

马达位置
Z
BL
BR

马达直联
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 2200mm 最高速度 1500mm/s 最大负载 130kg 马达容量 750W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

YMTBS180 螺杆驱动/全密封结构 YMTBS180 亚洲标准系列

基本参数

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

750W

750W

750W

750W

额定扭矩

2.38N·m

2.38N·m

2.38N·m

2.38N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

负载伸出量及负载力矩

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，全密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

类别型号
全密封形式

精度等级

N
P

普通级
精密级

水平安装

导
程
5

导
程
10

导
程
20

导
程
25
导
程
32
导
程
50

导
程
32
导
程
50

导
程
32
导
程
50

导
程
20

导
程
25

60kg

100kg

110kg

60kg

75kg

90kg

30kg

50kg

60kg

10kg

20kg

10kg

20kg

5kg

10kg

60kg

100kg

110kg

60kg

75kg

90kg

30kg

50kg

60kg

10kg

20kg

10kg

20kg

5kg

10kg

2980

2000

1846

2440

2010

1851

2652

1775

1396

3545

2545

3300

2400

2000

1479

435

207

202

428

253

207

899

526

317

2738

1360

2417

1110

415

285

577

331

269

570

336

274

994

593

267

2003

1185

1876

800

547

304

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

530

277

215

533

293

230

982

569

337

2020

1200

1500

800

333

207

350

165

118

353

179

133

815

442

232

2671

1281

1700

1000

276

129

2438

1995

1836

2441

2010

1851

2573

1680

1258

3500

2480

2900

2100

1351

1042

BA C 垂直安装

导
程
5

导
程
10

导
程
20

导
程
25

20kg

30kg

40kg

15kg

25kg

30kg

5kg

10kg

14kg

7kg

5kg

5kg

1510

1210

992

1778

1050

750

1700

2202

1485

650

540

400

1220

990

962

1778

1050

750

1700

2202

1485

650

540

400

1032

1034

908

A C

MY

MP

MR

负载伸出量 mm

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

水平使用时
负载力矩 N·m

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

750W/220V

2.38N·m

滚珠螺杆 ø25 ø32

直线导轨 20导轨

25

1250

40

14

32

1000

20

10

50

1500

15

8

64

1500

10

4

最大
载荷

5

250

130

65

10

500

100

45

20

1000

70

28

备注：上表中64导程模组为非标设计，如选择此导程，需致电咨询

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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参
考
资
料

YMTBS180 马达左折/马达右折 YMTBS180 马达直联

马达左折 BL

马达右折 BR

有效行程

A

B

M

N

L

重量KG

100

100

1

1

510

7.7

200

200

1

1

610

10.1

100

100

2

2

710

12.5

200

200

2

2

810

14.9

100

100

3

3

910

17.3

100

100

4

4

1110

22.1

100

100

5

5

1310

26.9

100

100

6

6

1510

31.7

200

200

7

7

1810

38.9

100

100

8

8

1910

41.3

200

200

8

8

2010

43.7

100

100

9

9

2110

44.9

200

200

9

9

2210

46.1

100

100

10

10

2310

47.3

200

200

10

10

2410

48.5

100

100

11

11

2510

49.7

200

200

11

11

2610

50.9

200

200

3

3

1010

19.7

200

200

4

4

1210

24.5

200

200

5

5

1410

29.3

200

200

6

6

1610

34.1

100

100

7

7

1710

36.5

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 有效行程

A

B

M

N

L

重量KG

200

200

1

1

710

8

100

100

2

2

810

10.4

200

200

2

2

910

12.8

100

100

3

3

1010

15.2

200

200

3

3

1110

17.6

200

200

4

4

1310

22.4

200

200

5

5

1510

27.2

200

200

6

6

1710

32

100

100

8

8

2010

39.2

200

200

8

8

2110

41.6

100

100

9

9

2210

44

200

200

9

9

2310

45.2

100

100

10

10

2410

46.4

200

200

10

10

2510

47.8

100

100

11

11

2610

49

200

200

11

11

2710

50.2

100

100

12

12

2810

51.4

100

100

4

4

1210

20

100

100

5

5

1410

24.8

100

100

6

6

1610

29.6

100

100

7

7

1810

34.4

200

200

7

7

1910

36.8

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200

马达直联  Z

226

278 (滑台机械极限) 45(滑台机械极限)

L

100

14
4

行程391 219

4-M6深12
2- 6H7深10

75

50AM*200260

BN*200235

13
6

82

6.6通M8深16

180

10
6

23.5

180

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

单位：mm

226

50AM*200
75BN*200135

160

82 14
6

M8深16 6.6通

233

L

28
8.

5

4-M6深12

120  (滑台机械极限） 45  (滑台机械极限）

2- 6H7深10

14
4

行程 177

180

10
6

23.5

180

外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明

单位：mm

有效行程

A

B

M

N

L

重量KG

100

100

1

1

510

7.7

200

200

1

1

610

10.1

100

100

2

2

710

12.5

200

200

2

2

810

14.9

100

100

3

3

910

17.3

100

100

4

4

1110

22.1

100

100

5

5

1310

26.9

100

100

6

6

1510

31.7

200

200

7

7

1810

38.9

100

100

8

8

1910

41.3

200

200

8

8

2010

43.7

100

100

9

9

2110

44.9

200

200

9

9

2210

46.1

100

100

10

10

2310

47.3

200

200

10

10

2410

48.5

100

100

11

11

2510

49.7

200

200

11

11

2610

50.9

200

200

3

3

1010

19.7

200

200

4

4

1210

24.5

200

200

5

5

1410

29.3

200

200

6

6

1610

34.1

100

100

7

7

1710

36.5

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200

单位：mm

226

50

75

A

BN*200

M*200

6.6通

82 14
6

160

135

M8深16

233

L

120 （滑台机械极限） 45 （滑台机械极限）

28
8.

5

4-M6深12
2- 6H7深10

100

14
4

177行程

18023.50

10
6

180

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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YMTBS220 螺杆驱动/全密封结构 YMTBS220 亚洲标准系列

订购示例

YMTBS220  -  N  10   -    Z  800  -  M  -   1000W   -   C   R   2

马达功率

750W
1000W

750
1000

有效行程
100~2200mm

适用马达

M
S
F
B

松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10
25
32
50
64

5mm
10mm
25mm
32mm
50mm
64mm

马达位置
Z
BL
BR

马达直联
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 2200mm 最高速度 1500mm/s 最大负载 210kg 马达容量 1000W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

基本参数

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

1000W

1000W

1000W

1000W

额定扭矩

3.2N·m

3.2N·m

3.2N·m

3.2N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

负载伸出量及负载力矩

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，全密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

类别型号
全密封形式

精度等级

N
P

普通级
精密级

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

              水平使用（kg）

              垂直使用（kg）

1000W/220V

3.2N·m

滚珠螺杆 ø25 ø32 

直线导轨 20导轨

25

1250

75

25

50

1500

32

15

32

1000

50

18

64

1500

15

8

最大
载荷

5

250

210

80

10

500

150

65

备注：上表中64导程模组为非标设计，如选择此导程，需致电咨询

水平安装

导
程
5

导
程
10

导
程
25

导
程
32

导
程
64

导
程
50

导
程
25

导
程
32

导
程
64

导
程
50

导
程
25

导
程
32

导
程
64

导
程
50

60kg

100kg

150kg

60kg

100kg

150kg

30kg

40kg

60kg

20kg

30kg

40kg

10kg

30kg

5kg

15kg

60kg

100kg

150kg

60kg

100kg

150kg

30kg

40kg

60kg

20kg

30kg

40kg

10kg

30kg

5kg

15kg

3672

3000

2493

2652

1775

1396

3400

2800

2200

3300

3197

2658

4010

3011

3015

2340

653

370

273

899

526

317

2105

1400

605

2087

2015

1279

4010

2003

2717

2103

866

497

363

994

593

267

2000

1562

873

2090

1920

1321

3460

1911

2462

1864

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

795

416

290

982

569

337

2400

2030

1750

2310

2200

1800

3057

2112

2804

2281

525

248

159

815

442

232

2305

1974

1630

2251

2187

1769

4113

2108

3467

2609

3657

2993

2479

2573

1680

1258

3470

2540

2084

3407

3240

2183

4113

3387

3459

2607

BA C 垂直安装

导
程
5

导
程
10

30kg

50kg

70kg

20kg

30kg

45kg

10kg

20kg

8kg

18kg

5kg

10kg

4kg

2688

1893

1640

2297

1518

999

2647

1943

2507

1603

2319

2033

2100

2688

1893

1640

2297

1518

999

2647

1943

2507

1603

2319

2033

2100

2052

2052

1810

A C

MY

MP

MR

负载伸出量 mm

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

水平使用时
负载力矩 N·m

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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参
考
资
料

YMTBS220 马达左折/马达右折 YMTBS220

220

220

12
8

17.50

外置光电限位（R)
220

90 15
2

82A
200

9通 M8深16

M*200170

36
2

133(滑台机械极限） 76（滑台机械极限）
243

L

50
150

8-M8 深16

2- 8H7深12

20
0

行程 209

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
      如需放置马达侧，请订购时说明

220 17.50

12
8

220 220

82AM*200
200

90 15
2

9通 M 8 深16

170

133（滑台机械极限）
243

76（滑台机械极限）

8-M 8 深16

2- 8H7深12

36
2

L

20
0

150
50

行程 209

外置光电限位（L)

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
      如需放置马达侧，请订购时说明

220

220

220

17.50

12
8

外置光电限位（R)

L

323（滑台机械极限）

433

76（滑台机械极限）

50
150

8-M 8 深16
2- 8H7深12

20
0

行程 209

82A

15
2

90

M*200
200

M 8 深169通

260

备注：外置感应器标准放置在右侧，
      如需放置左侧，请订购时说明

马达直联 

马达直联  Z马达左折 BL

马达右折 BR

单位：mm 单位：mm

单位：mm

有效行程 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200

A 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200

M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11

L 552 652 752 852 952 1052 1152 1252 1352 1452 1552 1652 1752 1852 1952 2052 2152 2252 2352 2452 2552 2652

重量 KG 26.7 29.6 32.5 35.4 38.3 41.2 44.1 47 49.9 52.8 55.7 58.6 61.5 64.4 67.3 70.2 73.1 76 78.9 81.8 84.7 87.6

有效行程 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200

A 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200

M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11

L 552 652 752 852 952 1052 1152 1252 1352 1452 1552 1652 1752 1852 1952 2052 2152 2252 2352 2452 2552 2652

重量 KG 26.7 29.6 32.5 35.4 38.3 41.2 44.1 47 49.9 52.8 55.7 58.6 61.5 64.4 67.3 70.2 73.1 76 78.9 81.8 84.7 87.6

有效行程 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200

A 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100

M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12

L 742 842 942 1042 1142 1242 1342 1442 1542 1642 1742 1842 1942 2042 2142 2242 2342 2442 2542 2642 2742 2842
重量 KG 28.3 31.2 34.1 37 39.9 42.8 45.7 48.6 51.5 54.4 57.3 60.2 63.1 66 68.9 71.8 74.7 77.6 80.5 83.4 86.3 89.2

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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参
考
资
料

订购示例

YMTS29 -  N  01   -    Z  100   -  28M   -   C   R   2

马达功率

28步进28

有效行程
20~160mm

螺杆导程
01 1mm 马达位置

Z
BN
BL
BR

马达直联
马达下折
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 160mm 最高速度 5mm/s 最大负载 3kg 马达容量 28步进

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

适用马达

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

28步进

0.06N·m

滚珠螺杆 ø6

直线导轨 7mm宽轨

1mm

5mm/s

3kg

1kg

最大

载荷

YMTS29 滑轨导向/螺杆驱动 YMTS29 微型模组系列

基本参数

水平安装

导
程
1

1kg

3kg

0.5kg

1kg

250

170

29

13

75

30

BA C 墙面安装

导
程
1

53

15

12

0

190

97

BA C 垂直安装

导
程
1

0.5kg 28 28 7

9

8

A C

MY

MP

MR

负载伸出量及负载力矩

负载伸出量 mm

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，全密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、组装高度低、维护方便、可靠性高

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行、下折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

水平使用时
负载力矩 N·m

类别型号
全密封形式

精度等级

N
P

普通级
精密级

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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参
考
资
料

YMTS29 马达直联/马达下折 YMTS29 马达左折/马达右折

马达直联  Z

马达下折 BN

马达左折 BL

马达右折 BR

有效行程

L

M

A

155

1

43.5

175

2

33.5

195

3

23.5

215

3

43.5

235

4

33.5

255

5

23.5

275

5

43.5

295

6

33.5

20 40 60 80 100 120 140 160

有效行程

L

M

A

138

1

43.5

158

2

33.5

178

3

23.5

198

3

43.5

218

4

33.5

238

5

23.5

258

5

43.5

278

6

33.5

20 40 60 80 100 120 140 160 有效行程

L

M

A

138

1

43.5

158

2

33.5

178

3

23.5

198

3

43.5

218

4

33.5

238

5

23.5

258

5

43.5

278

6

33.5

20 40 60 80 100 120 140 160

有效行程

L

M

A

138

1

43.5

158

2

33.5

178

3

23.5

198

3

43.5

218

4

33.5

238

5

23.5

258

5

43.5

278

6

33.5

20 40 60 80 100 120 140 160

单位：mm 单位：mm

单位：mm单位：mm

50

55.5 （滑台机械极限） 14（滑台机械极限）

L

22 4-M3深6

19

80.5 行程 54.5

A81.5 M*30
30

M4深5
不得使用长度大于5mm的螺栓，可能会损坏机器

15
23

2915

34

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

50

71

L

22 4-M3深6

38.5 (滑台机械极限) 14（滑台机械极限）

19

行程63.5 54.5

AM*3064.5
30

M4深5
不得使用长度大于5mm的螺栓，可能会损坏机器

34

15
23

2915 73

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

50

71

38.5 (滑台机械极限) 14（滑台机械极限）

L

4-M3深6

22 19

行程63.5 54.5

A64.50 M*30
30

M4深5
不得使用长度大于5mm的螺栓，可能会损坏机器

15 29

15
23

34

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明

50

38.5 (滑台机械极限) 14（滑台机械极限）

L

22 4-M3深671

19

63.5 行程 54.5

A
30

M*3064.5

M4深5
不得使用长度大于5mm的螺栓，可能会损坏机器

29

15
23

34

15

外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M
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D

系
列

Y
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系
列
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参
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订购示例

YMTS35 -  N   02   -  Z  100  -   M  -  100W   -   C   R   2

马达功率

28步进
50W
100W

28
50
100

有效行程
50~290mm

适用马达
O
M
S
F
B

步进马达
松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
01
02
2.5

1mm
2mm

2.5mm

马达位置
Z

BN
BL
BR

马达直联
马达下折
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 290mm 最高速度 125mm/s 最大负载 8kg 马达容量 100W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

100W/220V

0.32N·m

滚珠螺杆 ø8

直线导轨 9mm宽轨

2.5

125

3

1

2

100

5

3

最大

载荷

1

50

8

5

YMTS35 滑轨导向/螺杆驱动 YMTS35 微型模组系列

基本参数

水平安装

导
程
1

导
程
2

导
程
2.5

4kg

8kg

2kg

5kg

1kg

3kg

260

160

300

200

350

280

58

26

87

45

100

70

80

62

120

75

100

110

BA C

导
程
1

导
程
2

导
程
2.5

4kg

8kg

2kg

5kg

1kg

3kg

260

160

300

200

350

280

58

26

87

45

100

70

80

62

120

75

100

110

BA C墙面安装

导
程
1

导
程
2

导
程
2.5

2kg

5kg

1kg

3kg

1kg

260

180

350

200

350

58

45

100

45

100

80

75

100

80

100

BA C垂直安装
10

12

9

MY

MP

MR

负载伸出量及负载力矩

负载伸出量 mm

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，全密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、组装高度低、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行、下折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

100W

100W

100W

100W

额定扭矩

0.32N·m

0.32N·m

0.32N·m

0.32N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

水平使用时
负载力矩 N·m

类别型号
全密封形式

精度等级

N
P

普通级
精密级

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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参
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YMTS35 马达直联/马达下折 YMTS35 马达左折/马达右折

马达直联  Z

马达下折 BN

马达左折 BL

马达右折 BR

有效行程

L

M

210

4

240

5

270

6

300

7

330

8

360

9

390

10

420

11

450

12

50 80 110 140 170 200 230 260 290

有效行程

L

M

200

4

230

5

250

6

280

7

310

8

340

9

370

10

410

11

440

12

50 80 110 140 170 200 230 260 290 有效行程

L

M

200

4

230

5

250

6

280

7

310

8

340

9

370

10

410

11

440

12

50 80 110 140 170 200 230 260 290

有效行程

L

M

200

4

230

5

250

6

280

7

310

8

340

9

370

10

410

11

440

12

50 80 110 140 170 200 230 260 290

单位：mm 单位：mm

单位：mm单位：mm

60

20

32

65（机械极限限位） 16（机械极限限位）

L

4- 2.5H7深4

4-M3深6

95 行程 65

55 35

30

M*30

不得使用长度大于8mm的螺栓，可能会损坏机器
M4深7

35

41
28

17.5

18

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

60

96

55(滑台机械极限) 16（滑台机械极限）

4-M3深6
4- 2.5H7深4

20
32

23

L

85 行程 65

45 M*30 35
30

不得使用长度大于8mm的螺栓，可能会损坏机器
M4深7

10
1

28
18

17.5 35

41

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

60

55（滑台机械极限） 16（滑台机械极限）

L

96

20 23

32
4-M3深6

4- 2.5H7深4

85 行程 65

45 M*30

30

35

不得使用大于8mm的螺栓，可能会损坏机器
M4深7

18
28

3517.50

41

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明

60

55(滑台机械极限) 16（滑台机械极限）

L

4-M3深6

4- 2.5H7深4

85

32

96

23

20

65行程

45 M*30 35
30

不得使用长度大于8mm的螺栓，可能会损坏机器
M4深7

17.535

41

18
28

外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M
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系
列

Y
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订购示例

YMTS45 -  N  10   -    Z  100  -  M  -  100W   -  C    R   2

马达功率

42步进
50W
100W

42
50
100

有效行程
100~500mm

适用马达
O
M
S
F
B

步进马达
松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10
20

5mm
10mm
20mm

马达位置
Z

BN
BL
BR

马达直联
马达下折
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 500mm 最高速度 1000mm/s 最大负载 12kg 马达容量 100W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

100W/220V

0.32N·m

滚珠螺杆 ø12

直线导轨 12宽轨

20

1000

5

2

10

500

8

4

最大

载荷

5

250

12

6

YMTS45 滑轨导向/螺杆驱动 YMTS45 微型模组系列

基本参数

”

水平安装

导
程
5

导
程
10

导
程
20

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

导
程
20

BA C 垂直安装

导
程
5

导
程
10

导
程
20

15

19

18

A C

MY

MP

MR

负载伸出量及负载力矩

负载伸出量 mm

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，全密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、组装高度低、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行、下折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

100W

100W

100W

100W

额定扭矩

0.32N·m

0.32N·m

0.32N·m

0.32N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

水平使用时
负载力矩 N·m

类别型号
全密封形式

精度等级

N
P

普通级
精密级

3kg

6kg

2kg

4.5kg

1kg

2kg

3kg

6kg

2kg

4.5kg

1kg

2kg

528

251

217

170

144

77

20

9

29

13

29

11

47

22

67

31

60

28

34

10

53

15

39

20

8

0

12

0

18

0

393

150

190

9

125

39

2.4

1.2

1

20

28

62

20

28

62

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
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T
B

S

系
列
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系
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系
列
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列
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YMTS45 马达直联/马达下折 YMTS45 马达左折/马达右折

马达直联  Z

马达下折 BN

马达左折 BL

马达右折 BR

92

11
2

42
54

61（滑台机械极限） 15（滑台机械极限）

28

L
107 行程 76

4- 3 H7深8
4-M4深7

48 M*40
40

A

M5深8
不得使用长度大于8mm的螺栓，可能会损坏机器

45

11
4.

5

34
22

17.5

52

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

92

42
54

28

15（滑台机械极限）68（滑台机械极限）

L

114 行程 76

4- 3H7深8
4-M4 深7

M*40
40

A55

M5深8
不得使用长度大于8mm的螺栓，可能会损坏机器

45

52

17.5

34
22

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

92

42
54

28

61（滑台机械极限） 15（滑台机械极限）

L

11
2

76107 行程

4- 3H7深8
4-M4深7

M*40
40

A48

M5深8
不得使用长度大于8mm的螺栓，可能会损坏机器

45 17.5

52

22
34

外置光电限位（L）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明

92

42
54

28

61（滑台机械极限） 15（滑台机械极限）

L

11
2

行程 76107

4- 3H7深8
4-M4深7

48 M*40
40

A

M5深8
不得使用长度大于8mm的螺栓，可能会损坏机器

4517.5

52

22
34

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置马达侧，请订购时说明

有效行程

L

M

A

重量KG

240

4

25

1.7

290

5

35

1.9

340

6

45

2

390

7

55

2.2

440

9

25

2.4

490

10

35

2.6

540

11

45

2.7

590

12

55

2.9

640

14

25

3.1

690

15

35

3.3

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

有效行程

L

M

A

重量KG

233

4

25

1.9

283

5

35

2.1

333

6

45

2.2

383

7

55

2.4

433

9

25

2.5

483

10

35

2.7

533

11

35

2.9

583

12

55

3

633

14

25

3.2

683

15

35

3.3

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 有效行程

L

M

A

重量KG

233

4

25

1.9

283

5

35

2.1

333

6

45

2.2

383

7

55

2.4

433

9

25

2.5

483

10

35

2.7

533

11

35

2.9

583

12

55

3

633

14

25

3.2

683

15

35

3.3

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

有效行程

L

M

A

重量KG

233

4

25

1.9

283

5

35

2.1

333

6

45

2.2

383

7

55

2.4

433

9

25

2.5

483

10

35

2.7

533

11

35

2.9

583

12

55

3

633

14

25

3.2

683

15

35

3.3

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

单位：mm 单位：mm

单位：mm单位：mm
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订购示例

YMTS65 -  N  20   -    Z  100  -  M   -  100W  -   C    R   2

马达功率

42步进
57步进
200W
400W

42
57
200
400

有效行程
100~800mm

适用马达

O
M
S
F
B

步进马达
松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

螺杆导程
05
10
20

5mm
10mm
20mm

马达位置
Z

BN
BL
BR

马达直联
马达下折
马达左折
马达右折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 800mm 最高速度 1000mm/s 最大负载 14kg 马达容量 100W

注：N级为轧制C7级螺杆

       P级为研磨C5级螺杆

马达功率

额定扭矩

传动方式

负载方式

滚珠螺杆导程（mm）

最快速度（mm/sec）

               水平使用（kg）

               垂直使用（kg）

100W/220V

0.32N·m

滚珠螺杆 ø12

直线导轨 15宽轨

10

500

10

5

20

1000

5

2
最大载荷

5

250

14

8

YMTS65 滑轨导向/螺杆驱动 YMTS65 微型模组系列

基本参数

水平安装

导
程
5

导
程
10

导
程
20

导
程
20

导
程
20

BA C 墙面安装

导
程
5

导
程
10

BA C 垂直安装

导
程
5

导
程
10

15

19

18

A C

MY

MP

MR

负载伸出量及负载力矩

负载伸出量 mm

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

滚珠螺杆驱动，全密封式结构

重复定位精度：普通级±0.02mm

                        精密级±0.005mm

结构紧凑、组装高度低、维护方便、可靠性高

可根据下表自行选配马达

马达安装可选：

   外置直联、左折并行、右折并行、下折并行

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

A
CB

A
C

MY

MP

MR

B

A

C

选配马达

品牌

松下

三协

富士

三菱

选型编号

M

S

F

B

额定功率

100W

100W

100W

100W

额定扭矩

0.32N·m

0.32N·m

0.32N·m

0.32N·m

刹车

选配

选配

选配

选配

适用电压 编码器反馈

A 增量式

B 绝对值

AC-220V

AC-220V

AC-220V

AC-220V

备注：如自行选配马达时，客户需提供马达尺寸图

水平使用时
负载力矩 N·m

类别型号
全密封形式

精度等级

N
P

普通级
精密级

5kg

10kg

3kg

8kg

2kg

4kg

5kg

10kg

3kg

8kg

2kg

4kg

231

124

208

91

106

32

24

11

41

13

61

12

78

36

112

40

74

29

68

24

97

30

78

20

15

0

32

5

51

5

176

81

170

70

88

24

3kg

2kg

1kg

25

55

80

25

55

80

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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YMTS65 马达直联/马达下折 YMTS65 马达左折/马达右折

马达下折 BN

马达左折 BL

马达右折 BR

单位：mm 单位：mm

单位：mm

有效行程

L

M

A

N

B

重量KG

277

4

43

3

63

3.2

327

5

53

5

33

3.5

377

6

63

6

43

3.7

427

8

33

7

53

4

477

9

43

8

63

4.3

527

10

53

10

33

4.5

577

11

63

11

43 

4.8

627

13

33

12

53

5.1

677

14

43

13

63

5.3

727

15

53

15

33

5.6

777

16

63

16

43

5.9

827

18

33

17

53

6.2

877

19

43

18

63

6.5

927

20

53

20

33

6.8

977

21

63

21

43

7.1

1027

23

33

22

53

7.4

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 有效行程

L

M

A

N

B

重量KG

277

4

43

3

63

3.2

327

5

53

5

33

3.5

377

6

63

6

43

3.7

427

8

33

7

53

4

477

9

43

8

63

4.3

527

10

53

10

33

4.5

577

11

63

11

43 

4.8

627

13

33

12

53

5.1

677

14

43

13

63

5.3

727

15

53

15

33

5.6

777

16

63

16

43

5.9

827

18

33

17

53

6.2

877

19

43

18

63

6.5

927

20

53

20

33

6.8

977

21

63

21

43

7.1

1027

23

33

22

53

7.4

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

有效行程

L

M

A

N

B

重量KG

277

4

43

3

63

3.2

327

5

53

5

33

3.5

377

6

63

6

43

3.7

427

8

33

7

53

4

477

9

43

8

63

4.3

527

10

53

10

33

4.5

577

11

63

11

43 

4.8

627

13

33

12

53

5.1

677

14

43

13

63

5.3

727

15

53

15

33

5.6

777

16

63

16

43

5.9

827

18

33

17

53

6.2

877

19

43

18

63

6.5

927

20

53

20

33

6.8

977

21

63

21

43

7.1

1027

23

33

22

53

7.4

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800有效行程

L

M

A

N

B

重量KG

290

4

43

3

63

3.2

340

5

53

5

33

3.5

390

6

63

6

43

3.7

440

8

33

7

53

4

490

9

43

8

63

4.3

540

10

53

10

33

4.5

590

11

63

11

43

4.8

640

13

33

12

53

5.1

690

14

43

13

63

5.3

740

15

53

15

33

5.6

790

16

63

16

43

5.9

840

18

33

17

53

6.2

890

19

43

18

63

6.5

940

20

53

20

33

6.8

990

21

63

21

43

7.1

1040

23

33

22

53

7.4

50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

单位：mm

马达直联  Z

110

21（滑台机械极限）81（滑台机械极限）

L

60
44

4- 3H7深8

4-M5深9

40

沉孔 10深5.7
4- 5.5通

136 行程 104

63 7.5

50

87 M*40

23

107 N*40

A

B

40 4.5 通

不得使用长度大于8mm的螺栓，可能会损坏机器
M5深8

40

30
50

61

6517.5

外置光电限位（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

14
56517.5

61

50
30

外置光电限位（R）

110

14
2

94 N*40 B
AM*4074

23

4040 4.50通孔
不得使用长度大于8mm的螺栓，可能会损坏机器

M5深8

44
60

40

68（滑台机械极限）

50

21（滑台机械极限）

L

4-M5深9
 4-             3H7深8

7.5050
沉孔 10深5.7
4- 4.5通孔

123 行程 104

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

64

6517.5

50
30

61

外置光电限位（Ｒ）

110

94 N*40 B
74 M*40 A

23

4040

不得使用长度大于8mm的螺栓，可能会损坏机器
M5深8

4.50通孔

15
7

68（滑台机械极限） 21（滑台机械极限）
44
60

L

40

4-M5深9
4- 3H7深8

50

7.550
沉孔 10深5.7
4- 5.5通孔

123 行程 104

65 17.50

6461

30
50

外置光电限位（L）

110

94 N*40
74 M*40

23

4040

不得使用长度大于8mm螺栓，可能会损坏机器
M5深8

4.50通孔

B
A

15
7

68(滑台机械极限） 21（滑台机械极限）

L

44

60
4-M5深9

4- 3H7深8

40

50

50

7.50

沉孔 10深5.7
4- 5.5通孔

123 行程 104

备注：外置感应器标准放置在反马达侧，
          如需放置左侧，请订购时说明
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马达功率

额定扭矩

重复定位精度

每转行程mm

最高速度mm/s

水平负载

同步皮带驱动，滑轨导向，半密封式结构

高强度铝型材主体，结构紧凑

维护方便、可靠性高

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

400W/220V

1.3N·m

±0.05mm

40

2000

16kg

YMTD100 皮带驱动/滑轨导向 YMTD100 亚洲标准系列

基本参数

尺寸数据

产品特点

有效行程

L

M

A

重量KG

434.5

1

100

5.6

534.5

2

100

6.8

634.5

3

100

8

734.5

4

100

9.2

834.5

5

100

10.4

1034.5

7

100

12.8

1234.5

9

100

14.6

934.5

6

100

11.6

1134.5

8

100

14

1334.5

10

100

15.2

1434.5

11

100

15.8

1534.5

12

100

16.4

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200

单位：mm

备注：1）马达右折、左折、右上折、右下折、左上折、左下折的安装尺寸及滑台总长完全相同，只需客户订购时说明即可。
         2）主体超过1m后，无上盖。

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

75

50

80

168（滑台机械极限） 72（滑台机械极限）

L
行程219 115.5

2- 5H7深10
4-M5深10

172.5

60

62A
100

M*100

M5深10

86
.5

0

90

22.5

(R) (L)

100

外置光电限位

订购示例

YMTD100  -  R   400  -  M  - 400W   -  C   R    2

马达功率

57步进
200W
400W

57
200
400

有效行程
100~1200mm

马达位置
R
L

RD
LD
RU
LU

马达右折
马达左折

马达右上折
马达左上折
马达右下折
马达左下折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 1200mm 最高速度 2000mm/s 最大负载 16kg 马达容量 400W

马达左折 L

马达安装方向

马达右折 R

马达左上折 LD

马达右上折 RD

马达左下折 LU

马达右下折 RU

类别型号
半密封形式

适用马达

O
M
S
F
B

步进马达
松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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订购示例

YMTD130  -  R   800  -  M  - 400W  -   C   R   2

马达功率

57步进
200W
400W

57
200
400

有效行程
100~2200mm

马达位置
R
L

RD
LD
RU
LU

马达右折
马达左折

马达右上折
马达左上折
马达右下折
马达左下折

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

最大行程 2200mm 最高速度 2000mm/s 最大负载 42kg 马达容量 400W

YMTD130 皮带驱动/滑轨导向 YMTD130 亚洲标准系列

尺寸数据

有效行程

L

M

A

重量KG

753

2

50

8.6

853

2

150

9.8

953

3

50

12

1053

3

150

13.2

1153

4

50

14.4

1353

5

50

16.8

1553

6

50

19.2

1253

4

150

15.6

1453

5

150

18

1653

6

150

20.4

1853

7

150

21.6

1953

8

50

21.2

1753

7

50

21

2353

10

50

24.6

2653

11

150

26.4

2553

11

50

25.8

2453

10

150

25.2

2153

9

50

23.4

2053

8

150

22.8

2253

9

150

24

300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200

单位：mm单位：mm

140

L

101（滑台机械极限）183（滑台机械极限）

122
70

12
2.

5

行程253 200

 8-M6深12
2- 6H7深10

134

130

78

17.5

外置光电限位

（L）

10
5

55AM*200248

10

200

7通M6通

（R）

备注：外置感应器标准放置在右侧，
          如需放置左侧，请订购时说明

马达左折 L

马达安装方向

马达右折 R

马达左上折 LD

马达右上折 RD

马达左下折 LU

马达右下折 RU

马达功率

额定扭矩

重复定位精度

每转行程mm

最高速度mm/s

水平负载

同步皮带驱动，滑轨导向，半密封式结构

高强度铝型材主体，结构紧凑

维护方便、可靠性高

可二轴/三轴/四轴等多种组合方式

400W/220V

1.3N·m

±0.05mm

40

2000

42kg

基本参数 产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

备注：1）马达右折、左折、右上折、右下折、左上折、左下折的安装尺寸及滑台总长完全相同，只需客户订购时说明即可。
         2）主体超过1.5m后，无上盖。

类别型号
半密封形式

适用马达

O
M
S
F
B

步进马达
松下马达
三协马达
富士马达
三菱马达

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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订购示例

YMKB  S  60  -   1   -   1000   -   1   -    C   R   2

皮带驱动/导轨内置式 欧洲标准系列

类别型号

基本参数

有效行程
100~4000mm

出力轴形式

主体尺寸
60
80
100

60mm
80mm
100mm

防护形式

-
S

半密封
全密封

滑座数量
1
2

一个滑座
两个滑座

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

参照上图所示6种形式

1 2 3 4 5 6

型号

HKB60

HKB80

HKB100

最大负载

48kg

90kg

180kg

最大长度

4000mm

4000mm

4000mm

最高速度

1.5m/s

1.5m/s

1.5m/s

每转行程

≈150mm

≈190mm

≈240mm

重复定位精度

±0.05mm

±0.05mm

±0.05mm

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

直线导轨导向，皮带传动，部件内置式结构

可分为半密封和全密封两种形式

最高运行速度1.5m/s

体积小、长行程、单根最长可达4m

负载大、运行平稳

F

L

注意：对模组动态特征有高要求时，应在
          300-500间附加支撑。

HKB80

HKB60

HKB100

最大挠曲度

0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000

1

2

3

4 20
00

N
15

00
N

10
00

N
50

0N
40

0N

20
0N

0N

L(mm)L(mm)

δ 
(m

m
)

0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000

1

2

3

4 25
00

N
20

00
N

15
00

N
10

00
N

50
0N

30
0N

0N

L(mm)L(mm)

δ 
(m

m
)

0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000

1

2

3

4 10
00

N

50
0N

30
0N

20
0N

10
0N

50
N

20
N

0N

L(mm)L(mm)

δ 
(m

m
)

MX MY

MZ

HKB60

HKB80

HKB100

65

85

165

155

195

255

155

195

255

单位：N.m

MX型号 MY MZ

内部结构

系列YMKB 系列YMKB
Y

M
T

B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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YMKB60 皮带驱动/导轨内置式 YMKB80 欧洲标准系列

半密型

全密型

半密型

全密型
80 27628

L

22行程

A

A
B

B

79
.5

6017.5

外置光电限位开关（R）

30 30 30 30

46

10-M6 深12
沉孔 8H7 深4

33

45°

PCD 75 4-M5深10

20

20
24

A-A

B-B

60

40

15

45

I

I

94 32 334

L

80

32行程

A

A

B

B

40 40 40 40

60

80

10-M6 深12
沉孔 12H7 深6

10
0

17.5 80

外置光电限位开关（R）

26

30
36

43
.5

PCD 90

45°

4-M5深12

80

64
16

I

A-A

IB-B

94 32 244

L

80

32行程

A

A

B

B

40 40 40 40

60

80

10-M6 深12
沉孔 12H7 深6

10
0

17.5 80

外置光电限位开关（R）

26

30
36

43
.5

PCD 90

45°

4-M5深12

80

64
16

I

A-A

IB-B

80 19628

L

22行程

A

A
B

B

79
.5

6017.5

外置光电限位开关（R）

30 30 30 30

46

10-M6 深12
沉孔 8H7 深4

33

45°

PCD 75 4-M5深10

20

20
24

A-A

B-B

60

40

15

45

I 6.
2

6.4

2 1.6

90
°

5.
5

11
.2

I

6.
2

6.4

2 1.6

90
°

5.
5

11
.2

6.
2

6.6

2.2 1.6

90
°

4.
6

11

6.
2

6.6

2.2 1.6

90
°

4.
6

11

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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YMKB100 皮带驱动/导轨内置式

全密型

半密型 备注

40110 420

L

10
0

40行程

A

A

B

B

12
4

17.5 100

A-A

B-B

外置光电限位开关（R）

50 50 50 50

75

10
0

10-M8深16
沉孔 15H7 深8

36

54

64

54
.5

45°

PCD 11264

22
5574

100

II

I

5.
5

1.5

4

8.
5

6.5

I II

8.
3

11.5

3.5 3.5

90
°

7.
5

16
.5

40110 320

L

10
0

40行程

A

A

B

B

12
4

17.5 100

A-A

B-B

外置光电限位开关（R）

50 50 50 50

75

10
0

10-M8深16
沉孔 15H7 深8

36

54

64

54
.5

45°

PCD 11264

22
5574

100

II

I

5.
5

1.5

4

8.
5

6.5

I II
8.

3

11.5

3.5 3.5

90
°

7.
5

16
.5

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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订购示例

皮带驱动/滚轮内置式 欧洲标准系列

类别型号

有效行程
100~5500mm

出力轴形式

主体尺寸
40
60
80
100

40mm
60mm
80mm
100mm

防护形式

-
S

半密封
全密封

滑座数量
1
2

一个滑座
两个滑座

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

直线光轴和滚轮导向，皮带传动，部件内置式

分为半密封和全密封两种形式

运行速度快、最高速度可达12m/s

低噪音、体积小、长行程、最长可达5.5m

可在粉尘等环境下使用

参照上图所示6种形式

1 2 3 4 5 6

型号

HKC40

HKC60

HKC80

HKC100

最大负载

12kg

24kg

60kg

140kg

最大行程

3000mm

5500mm

5500mm

5500mm

最高速度

4.8m/s

7.5m/s

9.5m/s

12m/s

每转行程

≈96mm

≈150mm

≈190mm

≈240mm

重复定位精度

±0.05mm

±0.05mm

±0.05mm

±0.05mm

F

L

注意：对模组动态特征有高要求时，应在
          300-500间附加支撑。

HKC80

HKC40 HKC60

HKC100

基本参数

最大挠曲度

0
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δ 
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)

MX MY

MZ

HKC40

HKC60

HKC80

HKC100

15

50

70

150

70

140

180

240

70

140

180

240

单位：N.m

MX型号 MY MZ

内部结构

系列YMKB 系列YMKB

YMKC  S  60  -   1   -   1000   -   1   -    C   R   2

Y
M

T
B

系
列

Y
M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列

Y
M

T
D

系
列

Y
M

K
B

系
列

Y
M

K
C

系
列

Y
M

K
D

系
列

Y
M

T
C

系
列
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YMKC40 皮带驱动/滚轮内置式 YMKC60 欧洲标准系列

全密型

55

4017.5

外置光电限位开关（R）

L
21456 5622 行程 22

A

A
B

B

12

15
18

A-A

12
32

28

40

I

II

III

B-B

30 30

30

6-M4 深12
沉孔 6H7 深4

22

PCD 48

45°

4-M4 深12

4.
2 7

2

5.5 3.
2

1.5

4.1

6

4.2

7

2

5.
5

I II III

40
40

半密型

55

4017.5

外置光电限位开关（R）

L
14656 5622 行程 22

A

A
B

B

12

15
18

A-A

12
32

28

40

I

II

III

B-B

30 30

30

6-M4 深12
沉孔 6H7 深4

22

PCD 48

45°

4-M4 深12

4.
2 7

2

5.5 3.
2

1.5

4.1

6

4.2

7

2

5.
5

I II III

40
40

全密型
80 27628

L

22行程

A

A
B

B

79
.5

6017.5

外置光电限位开关（R）

30 30 30 30

46

8-M6 深12
沉孔 8H7 深4

33

45°

PCD 75 4-M5深10

20

20
24

A-A

B-B

40

15

45

60

I

I

60
60

半密型
80 19628

L

22行程

A

A
B

B

79
.5

6017.5

外置光电限位开关（R）

30 30 30 30

46

8-M6 深12
沉孔 8H7 深4

33

45°

PCD 75 4-M5深10

20

20
24

A-A

B-B

40

15

45
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60
60

6.
2

6.4

2 1.6
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系
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系
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系
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YMKC80 皮带驱动/滚轮内置式 YMKC100 欧洲标准系列

全密型
94 32 334

L

80

32行程

A

A

B

B

40 40 40 40

60

80

10-M6 深12
沉孔 12H7 深6

10
0

17.5 80

外置光电限位开关（R）

26

30
36

80

64

52

16

I

43
.5

PCD 90

45°

4-M5深12

A-A

IB-B

半密型
94 32 244
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A
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B

B

40 40 40 40

60

80

10-M6 深12
沉孔 12H7 深6

10
0

17.5 80

外置光电限位开关（R）

26

30
36

80

64

52

16

I

43
.5

PCD 90

45°
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全密型
40110 420

L
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A
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B
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17.5 100
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订购示例

皮带驱动/滚轮外置式 欧洲标准系列

类别型号

有效行程
100~5500mm

出力轴形式

主体尺寸

40
60
80
120

40mm
60mm
80mm
120mm

滑座数量
1
2

一个滑座
两个滑座

原点感应器

无感应器
马达侧

反马达侧

0
C
D

限位开关
外挂型

0
1
2
3

无
1支
2支
3支

感应器位置

L
R

左侧
右侧

参照上图所示6种形式
0
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f (
m

m
)

L(mm)

F=
50

00
N

F=
40

00
N

F=
30

00
N

F=
20

00
N

F=
10

00
N

F=
50

0N
F=

25
0N

F=
0N

δmax

0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000

0.5

1

1.5

2

2.5

3

3.5

4

4.5

F=
25

00
N

F=
20

00
N

F=
15

00
N

F=
10

00
N

F=
50

0N
F=
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注意：红色线----δmax为最大允许弯曲位移
          不允许超过δmax值，对模组动态特征
          有高要求时，应在300-500间附加支撑。
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产品特点

光电感应器接线图

~ ~

﹢

﹣

”

直线光轴和滚轮导向，皮带传动，部件外置式

运行速度快、最高速度可达12m/s

低噪音、体积小、长行程、最长单根可达5.5m

常用于工件抓取设备的Z轴使用

可任意长度多根对接

基本参数

最大挠曲度

MX MY

MZ

YMKD40

YMKD60

YMKD80

YMKD120

35

70

90

170

90

160

200

260

90

160

200

260

单位：N.m

MX型号 MY MZ

型号

YMKD40

YMKD60

YMKD80

YMKD120

最大负载

30kg

60kg

120kg

180kg

最大行程

3000mm

5500mm

5500mm

5500mm

最高速度

5m/s

6.5m/s

8.5m/s

12m/s

每转行程

≈100mm

≈130mm

≈176mm

≈304mm

重复定位精度

±0.05mm

±0.05mm

±0.05mm

±0.05mm

YMKD80

YMKD40 YMKD60

YMKD120

内部结构

Y
M

T
B

系
列
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M

T
T

系
列

Y
M

T
B

S

系
列

Y
M

T
S

系
列
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系
列
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系
列
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C

系
列
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列
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C

系
列

系列YMKD 系列YMKD

YMKD  60  -   1   -   1000   -   1   -    C   R   2
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YMKD40/60 皮带驱动/滚轮外置式 YMKD80/120 欧洲标准系列

YMKD40

YMKD60

YMKD80

YMKD120

87

160 38 310

L=行程+720

12
0

38行程

A

A

B

B

235

17
0

140
180

12
0

77

45°

PCD 160 4-M12深24

36

54

64

20 168

76

60

I II

III

IV

120

140

8

85

10

180
160

75 12
0

18

4- 11通孔
10

.2
4

7

13

16

12.5

8
1223

18

8.
5

14
.5

17

6
7

8.5

6
717

14.5

A-A

B-B

I III IVII

上锁安装座

57

102 34 204

L=行程+490

80

34行程

A

A

B

B95
130

170

12
1

70 70

82

80

4-M10 深20

2- 6H7 深8

26

30

36

117

14
42

36

I II

III

IV PCD 95

45°

49

4-M6深12

80
92

8

8

60

75 10
0

130

115

15

4- 8.5通孔

5.
2

8.
2

3
5

9 8.5

6
714

14.5

12

3
7

8.
5

14
.5

8.5

14.5

11

3
7

B-B

A-A

I II III IV

上锁安装座

70 26 164

L=行程+370

43

60

26行程

A

A

B

B

144

90

70
96

52 52

67

60

4-M6 深12

2- 5H7 深4

20

28
34

10

99

26

32

I II

III

IV

42 60

82

96

11

4- 6.6通孔

5.
339

6

60

67

5.
2

8.
4

2.5
4.5

8 8.1

3
712

13.6

37

45°

PCD 68 4-M5深10

5.
2

8

2
4

9

5.2

2
4

9

8

B-B

A-A

I II

上锁安装座

III IV

64

52

65

100
2252 124

L=行程+286

26

40

22行程

A

A

B

B

35 35

50

40

B-B

4-M5 深12

2- 5H7 深8

8

8
10

66

9
14

28

I II

III

IV

56

65

24 36

9

4- 4.5通孔

22

PCD 50

45°

4-M4深12

4.
5

7.
3

1.5
3.5

5.5 6.3

2.
5

5.
5

9.
5

10.4

24

40

46

4 4

4.
2

6.5

2

4

7.
3

2
4

7.3

4.2
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5

A-A

I
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YMKD180 轻型桁架系列 YMKD180 轻型桁架系列

A型结构 C型结构

B型结构

主体尺寸180×90mm

低精度、高速度、静音型

主体尺寸180×90mm

主体尺寸180×90mm

传动方式

同步带式端部驱动

同步带式滑板驱动

齿条式滑板驱动

最大行程

不限

不限

不限

最大运行速度

5m/s

5m/s

5m/s

重复定位精度

±0.08mm

±0.08mm

±0.03mm

最大负载注1

150kg

150kg

150kg
备注：同步带端部驱动为同步带移动方式，马达安装在主体一端。
          同步带式滑板驱动为同步带固定方式，马达安装在滑板上
          注1 此最大负载值为支点间距2m时的最大值。

传动方式

同步带式端部驱动

同步带式滑板驱动

齿条式滑板驱动

最大行程

不限

不限

不限

最大运行速度

5m/s

5m/s

5m/s

重复定位精度

±0.08mm

±0.08mm

±0.03mm

最大负载注1

150kg

150kg

150kg

备注：同步带端部驱动为同步带移动方式，马达安装在主体一端。
          同步带式滑板驱动为同步带固定方式，马达安装在滑板上
          注1 此最大负载值为支点间距2m时的最大值。

传动方式

同步带式端部驱动

同步带式滑板驱动

齿条式滑板驱动

最大行程

不限

不限

不限

最大运行速度

1.5m/s

1.5m/s

1.5m/s

重复定位精度

±0.08mm

±0.08mm

±0.03mm

最大负载注1

150kg

150kg

150kg

备注：同步带端部驱动为同步带移动方式，马达安装在主体一端。
          同步带式滑板驱动为同步带固定方式，马达安装在滑板上
          注1 此最大负载值为支点间距2m时的最大值。

轻型桁架梁
高强度铝型材主体

皮带式
端部驱动

皮带式
滑板驱动

齿条式
滑板驱动

皮带式
端部驱动

皮带式
滑板驱动

齿条式
滑板驱动

皮带式
端部驱动

皮带式
滑板驱动

齿条式
滑板驱动

高精度、高速度、静音型

高精度、低速度、低成本

2M
注1支撑托架

2M
注1支撑托架

2M
注1支撑托架

(齿条+直线导轨)

(齿条+三角导轨+滚轮)(齿条+光轴+滚轮)
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螺杆驱动/十字滑台 客户定制系列

L1

L2

W2

W
1

W

D
1

D2

P-MQ通

内置光电限位 内置光电限位

H2

H

H1

A
N

M*N

B

X通

可根据负载要求选配直线光轴或直线导轨，

高精度产品还可选配交叉滚子导轨

可根据精度要求选配轧制或研磨螺杆

可根据客户的要求定制各种组合形式

可根据客户使用环境制作各种处理方式

产品特点 十字滑台规格选用表

客户

防腐方式

马达品牌

使用环境

设备应用

尺寸

需求

备注：1.特殊防腐处理应用于高盐高湿环境使用。

          2.如需定制本型式，需回传尺寸及数据致我司或致电咨询。

备注：客户根据左页的图纸尺寸填写表格。

应用

马达型号

水平使用时

容许负载力矩

（N.m）

是否加装防尘罩

导向型式

主要部件材质

滚珠螺杆精度

技术
需求

填写日期

行程（mm）

运行速度（mm/s）

负载（kg）

重复定位精度（mm）

X轴：

X轴：

口±0.05

MY MP MR

口±0.02

口是

口直线光轴

口铝合金

口轧制C7

口抓取码垛

口视觉应用

H

L1

A

W1

N

H1

M

L2

B

W2

X

H2

W D1 D2 P MQ

口多尘环境

口量产型

口一般环境

口试验机

口位置测试

口移动测试

口加工机械

口锁螺丝用

口点胶应用

口焊接使用
口其他应用

口氧化本色

口煮黑

口氧化黑

口镀铬 口特殊防腐处理

联系人

联系电话

铝合金

S45C

口否

口直线导轨

口S45C

口研磨C5

口±0.005

口研磨C3

Y轴：

Y轴：

填写人

MY

MP

MR

尺寸需求

口交叉滚子导轨

系列YMTC 系列YMTC

参
考
资
料
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精度规格 质保说明

平面度与直线度

质保期限

质保期限有以下3项，以先到期限作为质
保期限依据。

由本公司出厂后18个月。

已安装使用12个月。

使用时间2500小时。

质保范围

在质保期间，正常使用下发生的故障，由
本公司负责免费维修，但不包括以下事项

外部油漆剥落及自然褪色。

消耗品的更换。

地震、风暴、洪水、火灾等其他自然或人为造成的损坏。

使用者不适当的安装或使用。

未经本公司同意而自行改装。

使用其他不是真正或未使用指定的润滑油和油脂。

不完全或错误的维护和检查。

未经授权的其他公司维修。

服务范围

购买本公司模组，本公司提供以下服务

指导安装调试及试运行。

指导保养维护。

操作配线的技术指导。

编程的技术指导。

主体安装基准面

直线导轨

滑块

滑台
滑台基准面

模组剖面图

大理石检测平台

平面度

直线度

大理石检测平台

直
线
基
准
规

平面度检测

直线度检测

导程精度

导程精度误差表

◆ 基准移动距离  Ls  是指额定移动距离在修正了热位移及负载所导致的位移差后的移动距离

◆ 实际移动距离 La  实际测定的移动距离

◆ 基准移动距离目标值 T  在有效螺纹长度内基准移动距离减去额定移动距离的值

◆ 代表移动距离 Lm  代表实际移动距离倾向的直线，可根据实际移动距离用最小二乘法求得

◆ 代表移动距离误差  E  代表移动距离减去基准移动距离的差值

◆ 变动值用与代表移动距离平行的两条直线画出的实际移动距离的最大变动幅度  

      e        在有效螺纹长度内的最大变动幅度

      e300  在有效螺纹长度内任取300mm的最大变动幅度

      e2π    在有效螺纹长度内任意转动一圈的最大变动幅度

螺纹有效长度

额定移动距离

基准移动距离

实际移动距离

代表移动距离

主体安装基准面与滑座基准面的平行度小于±0.05mm/M

滑座基准面与外部直线基准规的平行度小于±0.05mm/M

直线模组导程精度根据螺杆导程精度变化而变化。

单位：μm

e

±50

300mm

e

±210

300mm

FC7 FC10

备注：本表数值符合德国DIN69051及日本JIS B 1192的有关规定

精度等级 GC0 GC1 GC2 GC3 GC5

螺杆导程精度容许值

有
效
螺
纹
长
度

(mm)

以上

100

200

315

400

500

630

800

1000

1250

1600

2000

2500

3150

4000

5000

6300

8000

10000

以下

100

200

315

400

500

630

800

1000

1250

1600

2000

2500

3150

4000

5000

6300

8000

10000

12500

±E

3

3.5

4

5

6

6

7

8

9

11

e

3

3

3.5

3.5

4

4

5

6

6

7

e

5

5

5

5

5

6

7

8

9

10

11

13

15

18

±E

3.5

4.5

6

7

8

9

10

11

13

15

18

22

26

30

e

7

7

7

7

7

8

9

10

11

13

15

18

21

25

30

36

±E

5

7

8

9

10

11

13

15

18

21

25

30

36

44

52

65

e

8

8

8

10

10

12

13

15

16

18

21

24

29

35

41

50

60

±E

8

10

12

13

15

16

18

21

24

29

35

41

50

60

72

90

110

e

18

18

18

20

20

23

25

27

30

35

40

46

54

65

77

93

115

140

170

±E

18

20

23

25

27

30

35

40

46

54

65

77

93

115

140

170

210

260

320
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测量与检验 测量与检验

检测皮带张力

检测噪音

检测各项数据检验台

各项检验使用工具

检测定位精度

将产品固定在大理石平台上

将量具固定在产品滑座上

如图所示测量,推动滑座

记录数据并保存测试报告

三坐标检测仪
电子游标卡尺、机械游标卡尺
内外径千分尺
测高仪
水平仪
百分表、千分表
卷尺、钢尺

块规、环规（定期委外校验合格）

用空调控制温度、湿度，确保恒温恒湿
量具定期校验

将产品固定在大理石平台上

用激光检测仪对准滑台，多点定位

如图所示测量

记录数据并保存测试报告

检测重复定位精度

检测动力驱动情况

检测顺畅度

将产品固定在大理石平台上

用激光检测仪对准滑台，检测重复定位

如图所示测量

记录数据并保存测试报告

将产品固定在大理石平台上

用激光检测仪对准滑台，检测重复定位

如图所示测量

以马达电流值为检测标准

记录数据并保存测试报告

将产品固定在大理石平台上

用拉力测试器拉动滑台

如图所示测量

记录数据并保存测试报告

平面度的检测 直线度的检测
将产品固定在大理石平台上

用手拨动皮带并用张力测试仪测量皮带的张力

如图所示测量

记录数据并保存测试报告

将产品固定在大理石平台上

检测距离300mm

用马达驱动产品并以高速运行，查看分贝仪上的数值

如图所示测量

记录数据并保存测试报告

使用量具

量具校验标准

检测室

检测平面度及直线度
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安全注意事项 安全注意事项

注意事项

       以下是直线模组的注意事项。另外，在各章有关安装、操作、检查、保养的注意事项都有说明。请严格遵守。

       在选定型号及使用模组之前，请熟读“安全注意事项”，以安全、正确的使用本产品。本手册中“注意事项”

是防止因错误使用模组而引起伤害事故，请务必遵守各项注意事项。

      直线模组是具有高度程序设计的机械，动作上有很大的自由度。请务必注意以下几种标志如果进行不适当的

操作，不仅会引起直线模组的故障或损伤，还有可能造成使用者（包括安装、操作、调整、检查者等）受伤、死

亡和重大的事故。

安全规范

请在直线模组可动范围处设置安全防护栏。

在安全防护栏的入口，请设计紧急开关装置。

请尽量不要从有紧急开关装置以外的入口进出。

操作直线模组时，请注意手或其他物品不要进入直线模组的运动范围内。

(一)自动进行时的注意

(二)注意夹手

！ 危险 DANGER
如果操作错误，会造成死亡或者重伤，以致危及生命。

！ 警告 WARNING
如果操作错误，会造成死亡或者重伤的可能性。

！
注意 CAUTION

如果操作错误，有可能造成人员受伤及物品的损伤。

       使用安全注意事项无法详细叙述所有关于安全项目的细则，故使用者务必遵照本注意事项操作，以建立正确

的安全知识及判断的能力。有关直线模组的位置，使用的基本方法、规格等，请参照样本中有关直线模组的介绍。

另外，样本中关于直线模组的警告标志及操作说明目前针对国内使用。当向国外出口时，警告标志及操作说明有

必要进行变更。

直线模组没有防爆规格。

不要在可燃性气体、可燃性粉末、引火性液体等环境使用。

不要在有电磁伤害、静电器放电、无限磁波等场合使用。

解除刹车之前，用挡台或其他物品挡住上下轴。

(四)禁止在可燃性气体等环境中使用

(五)禁止在有电磁妨害等可能的情况下使用

(六)垂直安装直线模组刹车时的注意事项

(七)防护块（撞块）的安全事项

防护块设计安装是为了不让动力（电力、空气压力等）的消失或变动而产生危险。

防护块会有加持物体落下时的危险，为该物体的大小、重量、温度、化学性质的勘测，适当采取安全监察防护测试。

检查控制器、接触控制器外侧端子或接续接线柱时，为了防止触电请切断控制器电源。

绝对不能接触控制器内部。

直线模组出现异常情况或损伤时，请立即停止使用，并与本公司技术人员联系。

马达及减速机运行时可能产生高温，检查直线模组时，需确定马达及减速机停止转动并温度下降时再接触。

(八)控制器检查时的注意事项

(九)处理直线模组的损伤及异常

(十)马达及减速机产生高温时的注意事项

(十一)禁止除去，改变及损害警告标志

(十二)静电保护

禁止私自除去警告标志。

不要用附近的机械或物体遮挡警告标志。

确保警告标志的图案、文字从安全防护栏外可十分明显看到。

务必将直线模组和控制器有接地装置。

(三)操作说明

直线模组安装前，必须阅读操作说明书，按照说明书的提示进行操作。

如果操作说明书中没有写安装、调整、检查、维护、操作等，请不要操作。

(一)过载检查

安全功能

切断伺服电源，检查马达的超负载。
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使用安全注意事项 使用安全注意事项

(三)机械挡块

(二)外部限位开关

在设定各种和外部限位开关的状态下，原点复位后限制手动运转、自动运转时的动作范围。根据外部限位开关来限制

的区域叫做动作范围。

机械挡块是为了防止超越轴的可动范围而设置的，可在切断伺服电源高速移动时进行急停、安全防护等，驱动轴位置

没有机械挡块，机械挡块限制的领域也叫做可动范围。

系统的安全措施

      组装直线模组的自动系统时，会比组装直线模组机械滑台时的危险更多。组装时，务必使各个系统与直线模组

相匹配，对于系统的安全措施、操作、维护等，务必请生产厂家技术工程师进行调试。

(一)安装后没有准备安全防护栏的场合

试运行

可在直线模组的外围用防护绳来代替安全防护栏，同时必须保证以下事项：

1.防护绳支柱不容易移动。

2.从周围能够容易辨别。

3.在容易看到的位置标示出禁止进入运动范围，操作者不能进入可移动范围内。

(二)插入控制器电源前须知

1.模组机器人是否正确安装。

2.电气是否正确安装。

3.接地线等的接线是否适当。

4.和其他模组的连接是否适当。

5.有没有安全防护措施。

6.环境是否在指定环境内。

       进行机械人的安装、调整、检查、维护、修理时，请按下列顺序进行试运行。

(三)插入控制器电源后须知

1.启动、停止、选择模式等能否执行。

2.通过转动各个轴，软限位能否执行。

3.最终的效果能否按计划运行。

4.最终的效果和周边机器信号的交换是否正常。

5.紧急停止按钮能否执行。

(一)在安全防护栏内作业

在安全防护栏中操作时，必须切断控制器的电源，工作中应做明确标志以确保其他操作者不操作控制器的电源开关等。

以下几点可视情况不用切断控制器电源：

1.外部有限位开关时。

2.模拟演示或培训时。

6.模拟演示功能是否正常。

7.安全防护剂连接装置能否通过。

8.自动运转时能否进行适当的运动。

(二)模拟演示及示教

模拟演示或培训在安全防护内进行时，请按照以下步骤进行：

 1.目测防护栏内是否有危险。

 2.手持编程器是否为正常运作。

 3.直线模组是否有故障。

 4.紧急停止装置是否正常运作。

 5.模拟演示及培训下禁止自动运转。

在安全防护栏内作业

(一)进行自动运行前的确认

1.安全防护栏内是否有人。

2.手持编程器及其他工具是否影响直线模组运转。

3.提示灯或其他机器是否异常。

(二)自动运行时出现异常情况的确认

1）运行开始后，运行状态、自动运行时根据指示灯来确认。

2）运行时，决不允许进入安全防护栏内。

3）直线模组或其他周边设备发生异常情况时，进入防护栏内时，请先确认以下情况：

 1.确认紧急停止开关、或直线模组紧急停止装置已经执行。

 2.禁止操作人员或维修人员以外的其他人员去操作直线模组。

自动运行

调整、检查及修理、改造等

       操作说明书中没有写安装、调整、检查、维护时，请不要盲目操作。

       操作说明书中没有列出修理、零件的更换以及改造时，请不要盲目操作。
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规格选择表

备注 客户名称： 填写日期： 填写人：

要求

有效行程 (mm)

使用运行速度 (mm/s)

负载 (kg)

宽度范围或要求 (mm)

重复定位精度 (mm) □ ±0.05      □ ±0.02      □ ±0.01      □ ±0.005

数量

安装形式 
及负载重心伸出量 mm

水平使用 墙面安装 垂直安装

A B C A B C A C

马达品牌 马达型号

马达组合

光电开关 □ 无光电开关 □ 有光电开关
□ 右侧 □ 左侧

数量：

原点位置 □ 马达侧 □ 反马达侧

应用

视觉应用
□ 位置测试

□ 移动测试

□ 加工机械

□ 搬运机械

□ 点胶机械

□ 焊接设备

□ 检测设备

□ 其他

使用环境
□ 无尘环境

□ 一般环境

设备应用 □ 量产型 □ 试验机

噪音要求 □ 不需求 □ 70-80 分贝 □ 60-70 分贝

颜色要求 □ 本色 □ 黑色

螺杆导程 □ 5mm    □ 10mm    □ 16mm    □ 20mm    □ 32mm    □ 40mm

滚珠螺杆精度 □ 轧制 C7 □ 研磨 C5 □ 研磨 C3

备注

B

A

C

B

A

C

A
C

Z

R

L

BR

RD

LD

BL

RU

LU

BN
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